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Ïðåäóïðåæäåíèå

Äàííûé äîêóìåíò îòíîñèòñÿ ê
èñïîëüçîâàíèþ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ÷àñòîòû
Altivar 58 â ñîñòàâå:

- ðàáî÷èé òåðìèíàë VW3A58101;
- äîïîëíèòåëüíàÿ êàðòà ðàñøèðåíèÿ
âõîäîâ-âûõîäîâ VW3A58201 èëè
VW3A58202.

Íåêîòîðûå ðåæèìû, ìåíþ è
ôóíêöèîíèðîâàíèå ìîãóò áûòü èçìåíåíû,
åñëè ïðåîáðàçîâàòåëü îñíàùåí
äîïîëíèòåëüíûìè   êàðòàìè.

Äëÿ óñòàíîâêè, ïîäêëþ÷åíèÿ, ââîäà â
ýêñïëóàòàöèþ è îáñëóæèâàíèÿ
îáðàùàéòåñü ê èíñòðóêöèÿì ïî
ýêñïëóàòàöèè ïðåîáðàçîâàòåëÿ Altivar 58
è äîïîëíèòåëüíîé êàðòû ðàñøèðåíèÿ
âõîäîâ-âûõîäîâ.
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Ââåäåíèå

Ðàáî÷èé òåðìèíàë VW3A58101 ïîñòàâëÿåòñÿ  ñ ïðåîáðàçîâàòåëÿìè ATV58����Ì2 è
ATV58����N4. Ïðåîáðàçîâàòåëè ATV58����Z  ïîñòàâëÿþòñÿ áåç òåðìèíàëà. Îí ìîæåò
çàêàçûâàòüñÿ îòäåëüíî.

Óñòàíîâêà òåðìèíàëà íà ïðåîáðàçîâàòåëü:

Äëÿ óñòàíîâêè òåðìèíàëà íà ïðåîáðàçîâàòåëü ATV58••••Z ñíèìèòå ïðåäâàðèòåëüíî çàùèòíóþ
êðûøêó.

Ðàáî÷èé òåðìèíàë  ìîæåò óñòàíàâëèâàòüñÿ è ñíèìàòüñÿ ïîä  íàïðÿæåíèåì. Åñëè òåðìèíàë ñíèìàåòñÿ
âî âðåìÿ óïðàâëåíèÿ ïðåîáðàçîâàòåëåì îò íåãî, òî îí áëîêèðóåòñÿ ïî íåèñïðàâíîñòè SLF.

Âûíîñíàÿ óñòàíîâêà òåðìèíàëà:

Èñïîëüçóéòå êîìïëåêò, ñîäåðæàùèé 1 êàáåëü ñ ðàçúåìàìè, äåòàëè, íåîáõîäèìûå äëÿ ìîíòàæà íà
äâåðöå øêàôà, è èíñòðóêöèþ ïî óñòàíîâêå.

Ñèãíàëèçàöèÿ íà ïåðåäíåé ïàíåëè ïðåîáðàçîâàòåëÿ

Äðóãèå ñâåòîäèîäû: ñèãíàëèçàöèÿ ñîñòîÿíèÿ ñ äîïîëíèòåëüíûìè
êîììóíèêàöèîííûìè êàðòàìè.}

ÑÄ çåëåíûé POWER  ~ ãîðèò: Altivar ïîä íàïðÿæåíèèåì

ÑÄ êðàñíûéFAULT � ãîðèò: Altivar íåèñïðàâåí
� ìèãàåò: Altivar çàáëîêèðîâàí â ðåçóëüòàòå

íàæàòèÿ êëàâèøè STOP òåðìèíàëà, ëèáî
èçìåíåíèÿ êîíôèãóðàöèè. Ïèòàíèå äâèãàòåëÿ
ìîæíî âîññòàíîâèòü òîëüêî ïîñëå
ïðåäâàðèòåëüíîãî ñíÿòèÿ êîìàíä Âïåðåä,
Íàçàä, Äèíàìè÷åñêîå òîðìîæåíèå.

FAULT  

POWER z

ESC

ENT

RUN

FWD
REV

STOP
RESET

FAULT  

POWER z

FAULT  

POWER z
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Ââåäåíèå

☞ Ïåðåä òåì, êàê ïîäêëþ÷èòü ïðåîáðàçîâàòåëü ê ñåòè:

Ðàçáëîêèðóéòå è îòêðîéòå äâåðöó,
÷òîáû äîñòóï ê ïåðåêëþ÷àòåëþ 50/60 Ãö
1  êàðòû óïðàâëåíèÿ áûë ñâîáîäåí. Åñëè
èìååòñÿ äîïîëíèòåëüíàÿ êàðòà, òî äîñòóï
ê ïåðåêëþ÷àòåëþ âîçìîæåí è ÷åðåç íåå.
Óñòàíîâèòå ïåðåêëþ÷àòåëü â ïîëîæåíèå 50
èëè 60 Ãö â çàâèñèìîñòè îò òèïà Âàøåãî
äâèãàòåëÿ.

Ïðåäâàðèòåëüíûå íàñòðîéêè:

Ïîëîæåíèå 50 Ãö (çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà):
- 230 Â 50 Ãö äëÿ ATV-58����M2
- 400 Â 50 Ãö äëÿ ATV-58����N4

Ïîëîæåíèå 60 Ãö:
- 230 Â 60 Ãö äëÿ ATV-58����M2
- 460 Â 60 Ãö äëÿ ATV-58����N4

Ðàáî÷èé òåðìèíàë ïîçâîëÿåò:

− îòîáðàæàòü õàðàêòåðèñòèêè ïðåîáðàçîâàòåëÿ, ýëåêòðè÷åñêèå âåëè÷èíû, ðàáî÷èå
ïàðàìåòðû èëè íåèñïðàâíîñòè;

− èçìåíÿòü íàñòðîéêè è êîíôèãóðàöèþ ïðåîáðàçîâàòåëÿ;
− óïðàâëÿòü ïðåîáðàçîâàòåëåì â ëîêàëüíîì ðåæèìå ñ ïîìîùüþ êëàâèàòóðû;
− ñîõðàíÿòü è âîçîáíîâëÿòü êîíôèãóðàöèþ â ýíåðãîíåçàâèñèìîé ïàìÿòè òåðìèíàëà.

1

          èëè
50 Ãö        60 Ãö
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Âèä ñïåðåäè Èñïîëüçîâàíèå êëàâèø è ñìûñë ñîîáùåíèé

Ìèãàþùàÿ ñèãíàëèçàöèÿ:
 Óêàçûâàåò âûáðàííîå íàïðàâëåíèå âðàùåíèÿ

Ôèêñèðîâàííàÿ ñèãíàëèçàöèÿ:
 óêàçûâàåò íàïðàâëåíèå âðàùåíèÿ äâèãàòåëÿ

LOC Îçíà÷àåò ðåæèì óïðàâëåíèÿ ñ òåðìèíàëà

PROG âîçíèêàåò â ðåæèìå ââîäà â ýêñïëóàòàöèþ è
ïðîãðàììèðîâàíèÿ
Ìèãàþùàÿ ñèãíàëèçàöèÿ:
îçíà÷àåò íå ñîõðàíåííîå èçìåíåíèå çíà÷åíèÿ

×åòûðåõñèìâîëüíûé èíäèêàòîð:
îòîáðàæåíèå ÷èñëîâûõ çíà÷åíèé è êîäîâ

Øåñòíàäöàòèñèìâîëüíàÿ ñòðîêà:

îòîáðàæåíèå òåêñòîâûõ ñîîáùåíèé

 ▲ ▼ Ïðîêðóòêà ìåíþ èëè ïàðàìåòðîâ è íàñòðîéêà çíà÷åíèÿ.

 ESC Âîçâðàò ê ïðåäûäóùåìó ïóíêòó ìåíþ èëè îòêàç îò òåêóùåé íàñòðîéêè è âîçâðàò
ê íà÷àëüíîìó çíà÷åíèþ.

 ENT Âûáîð ïóíêòà ìåíþ, ïîäòâåðæäåíèå âûáîðà èëè íàñòðîéêè ñ ñîõðàíåíèåì.

Â ñëó÷àå âûáîðà óïðàâëåíèÿ ñ ïîìîùüþ òåðìèíàëà:

Èçìåíåíèå íàïðàâëåíèÿ âðàùåíèÿ.

 RUN Êîìàíäà ïóñêà äâèãàòåëÿ.

Êîìàíäà îñòàíîâêè äâèãàòåëÿ èëè ñáðîñà íåèñïðàâíîñòè. Ôóíêöèÿ STOP êëàâèøè
ìîæåò áûòü çàïðåùåíà ïðîãðàììíî (ìåíþ Óïðàâëåíèå).

Âèä ñçàäè

Ðàçúåì:
- äëÿ ïðÿìîãî ïîäêëþ÷åíèÿ òåðìèíàëà ê ïðåîáðàçîâàòåëþ
- äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ íà ðàññòîÿíèè òåðìèíàë ìîæåò
  ïîäêëþ÷àòüñÿ êàáåëåì, ïîñòàâëÿåìûì â êîìïëåêòå
  VW3A58103.

Ïåðåêëþ÷àòåëü áëîêèðîâêè äîñòóïà

- ïîëîæåíèå       : Íàñòðîéêà è êîíôèãóðàöèÿ íåâîçìîæíû;

- ïîëîæåíèå       : Íàñòðîéêà âîçìîæíà;

- ïîëîæåíèå      : Íàñòðîéêà è êîíôèãóðàöèÿ âîçìîæíû;

Ââåäåíèå

LOC PROG

ESC

ENT

RUNFWD
REV

STOP
RESET

FWD
        REV

STOP

       RESET
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Ïðàêòè÷åñêèå ñîâåòû - ìèíèìàëüíûé ââîä â ýêñïëóàòàöèþ

Ïðàêòè÷åñêèå ñîâåòû

Ïðåæäå âñåãî, ïðèãîòîâüòå Âàø  âàðèàíò ïðîãðàììèðîâàíèÿ, çàïîëíèâ ëèñòû ñîõðàíåíèÿ
êîíôèãóðàöèè è íàñòðîåê (ñì. â êîíöå ðóêîâîäñòâà).
Ïðîãðàììèðîâàíèå ïðåîáðàçîâàòåëÿ Altivar 58 îáëåã÷àåòñÿ ïðè èñïîëüçîâàíèè âíóòðåííèõ
ïåðåêëþ÷åíèé è áëîêèðîâîê. Äëÿ ïîëíîãî èñïîëüçîâàíèÿ ýòîãî óäîáñòâà ìû ðåêîìåíäóåì
Âàì îáðàùàòüñÿ ê ìåíþ â ñëåäóþùåé ïîñëåäîâàòåëüíîñòè. Âñå ýòàïû íå ÿâëÿþòñÿ
îáÿçàòåëüíûìè äëÿ êîíêðåòíûõ ñëó÷àåâ.
¬LANGUAGE Âûáîð ÿçûêà

MACRO-CONFIG Ìàêðîêîíôèãóðàöèè
IDENTIFICATION Èäåíòèôèêàöèÿ
CONTROL Óïðàâëåíèå (òîëüêî äëÿ 3-õ ïðîâîäíîãî óïðàâëåíèÿ)
I/O Âõîäû-âûõîäû
CONTROL Óïðàâëåíèå
DRIVE Ïðèâîä
FAULT Íåèñïðàâíîñòè

¬COMMUNICATION or APPLICATION Êîììóíèêàöèÿ èëè ïðèìåíåíèå (ïðè íàëè÷èè êàðòû)
ADJUST Íàñòðîéêè

ÂÍÈÌÀÍÈÅ: Íåîáõîäèìî óáåäèòüñÿ, ÷òî ïðîãðàììèðóåìûå ôóíêöèè ñîâìåñòèìû ñ
èñïîëüçóåìîé ñõåìîé ïîäêëþ÷åíèÿ. Â ÷àñòíîñòè, êîìïëåêòíûé ïðåîáðàçîâàòåëü òðåáóåò ýòîé
ïðîâåðêè â ñëó÷àå èçìåíåíèÿ çàâîäñêîé êîíôèãóðàöèè; èçìåíèòå òàêæå ïðè íåîáõîäèìîñòè
ñõåìó.

Ìèíèìàëüíûé ââîä â ýêñïëóàòàöèþ

Äàííàÿ ïðîöåäóðà ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ:
- â ïðîñòåéøèõ ïðèìåíåíèÿõ, äëÿ êîòîðûõ ïîäõîäÿò çàâîäñêèå íàñòðîéêè ïðåîáðàçîâàòåëÿ;
- íà ñòàäèÿõ ìîíòàæà, êîãäà íåîáõîäèìî âðåìåííî ïðèâåñòè âî âðàùåíèå äâèãàòåëü äî

îñóùåñòâëåíèÿ ïîëíîãî ââîäà â ñòðîé.

Ïðîöåäóðà:

1. Ñëåäóéòå ðåêîìåíäàöèÿì ðóêîâîäñòâà ïî ýêñïëóàòàöèè, ïîñòàâëÿåìîãî ñ
ïðåîáðàçîâàòåëåì, îñîáåííî, ÷òî êàñàåòñÿ óñòàíîâêè ïåðåêëþ÷àòåëÿ 50/60 Ãö íà
íîìèíàëüíóþ ÷àñòîòó äâèãàòåëÿ.

2. Óáåäèòåñü, ÷òî çàâîäñêàÿ ìàêðîêîíôèãóðàöèÿ ïîäõîäèò, â ïðîòèâíîì ñëó÷àå çàìåíèòå
åå â ìåíþ Ìàêðîêîíôèãóðàöèè.

3. Äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ìîùíîñòüþ ñâûøå 7,5 êÂò, 200/240 Â è 15 êÂò, 380/500 Â ñ
ïðèìåíåíèåì Standard torque (Ñòàíäàðòíûé ìîìåíò) ñêîíôèãóðèðóéòå ìîùíîñòü â
ìåíþ Èäåíòèôèêàöèÿ.

4. Ïðîâåðüòå, ÷òî ñõåìà ïîäêëþ÷åíèÿ ïîäõîäèò äëÿ ìàêðîêîíôèãóðàöèè è îáåñïå÷èâàåò
ïîëíîñòüþ íåîáõîäèìóþ áåçîïàñíîñòü, â ïðîòèâíîì ñëó÷àå çàìåíèòå ñõåìó.

5. Ïðîâåðüòå â ìåíþ Ïðèâîä, ÷òî çàâîäñêèå ïàðàìåòðû ñîîòâåòñòâóþò ïàðàìåòðàì,
ïðèâåäåííûì íà çàâîäñêîé òàáëè÷êå äâèãàòåëÿ, â ïðîòèâíîì ñëó÷àå çàìåíèòå èõ.

6. Â ìåíþ Ïðèâîä îñóùåñòâèòå àâòîïîäñòðîéêó.
7. Ïðè íåîáõîäèìîñòè äîáàâüòå ïàðàìåòðû Íàñòðîå÷íîãî ìåíþ (òåìïû ðàçãîíà-

òîðìîæåíèÿ, òåïëîâîé òîê è ò.ä.).
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Ðàçáëîêèðîâêà ìåíþ äî ïðîãðàììèðîâàíèÿ

Óðîâåíü äîñòóïà - Ðåæèì èñïîëüçîâàíèÿ

Ïîëîæåíèå ïåðåêëþ÷àòåëÿ äîñòóïà ïðåäîñòàâëÿåò òðè óðîâíÿ äîñòóïà ê ìåíþ â çàâèñèìîñòè
îò ñòàäèè èñïîëüçîâàíèÿ Âàøåãî ìåõàíèçìà. Äîñòóï ê ìåíþ ìîæåò áûòü òàêæå çàáëîêèðîâàí
êîäîì äîñòóïà (ñì. ìåíþ Ôàéëû).

Ïîëîæåíèå  îòîáðàæåíèå: èñïîëüçóéòå âî âðåìÿ ðàáîòû.
- Ìåíþ Âûáîð ÿçûêà: âûáoð ÿçûêà äèàëîãà.
- Ìåíþ Ìàêðîêîíôèãóðàöèè: îòîáðàæåíèå ìàêðîêîíôèãóðàöèè.
- Ìåíþ Èäåíòèôèêàöèÿ: îòîáðàæåíèå íàïðÿæåíèÿ è ìîùíîñòè ïðåîáðàçîâàòåëÿ.
- Ìåíþ Êîíòðîëü: îòîáðàæåíèå ýëåêòðè÷åñêèõ âåëè÷èí, ðåæèìà ðàáîòû èëè

íåèñïðàâíîñòè.

Ïîëîæåíèå  îòîáðàæåíèå è íàñòðîéêè: èñïîëüçóéòå âî âðåìÿ ââîäà â ýêñïëóàòàöèþ.
- Âîçìîæíîñòü  èñïîëüçîâàíèÿ âñåõ ðåæèìîâ, äîñòóïíûõ íà óðîâíå 0
- Ìåíþ Íàñòðîéêè: íàñòðîéêà ãðóïïû ïàðàìåòðîâ, äîñòóïíûõ ïðè âðàùàþùåìñÿ

äâèãàòåëå.

Ïîëîæåíèå  ïîëíûé äîñòóï: èñïîëüçóéòå âî âðåìÿ ïðîãðàììèðîâàíèÿ.
- Âîçìîæíîñòü  èñïîëüçîâàíèÿ âñåõ ðåæèìîâ, äîñòóïíûõ íà óðîâíÿõ 0 è 1.
- Ìåíþ Ìàêðîêîíôèãóðàöèè: èçìåíåíèå ìàêðîêîíôèãóðàöèè.
- Ìåíþ Ïðèâîä: íàñòðîéêà õàðàêòåðèñòèê ñèñòåìû ïðåîáðàçîâàòåëü-äâèãàòåëü.
- Ìåíþ Óïðàâëåíèå: êîíôèãóðàöèÿ ðåæèìà óïðàâëåíèÿ ïðåîáðàçîâàòåëåì ñ ïîìîùüþ

êëåììíèêà öåïåé óïðàâëåíèÿ, òåðìèíàëà èëè âñòðîåííîãî ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà.
- Ìåíþ Âõîäû-âûõîäû: èçìåíåíèå íàçíà÷åíèÿ âõîäîâ-âûõîäîâ.
- Ìåíþ Íåèñïðàâíîñòè: êîíôèãóðàöèÿ çàùèò äâèãàòåëÿ è ïðåîáðàçîâàòåëÿ, à òàêæå

ïîâåäåíèÿ â ñëó÷àå íåèñïðàâíîñòè.
- Ìåíþ Ôàéëû: ñîõðàíåíèå, âûçîâ êîíôèãóðàöèé ïðåîáðàçîâàòåëÿ, çàïèñàííûõ â ïàìÿòè

òåðìèíàëà, âîçâðàò ê çàâîäñêèì íàñòðîéêàì  èëè çàùèòà Âàøåé êîíôèãóðàöèè.
- Ìåíþ Êîììóíèêàöèÿ: íàñòðîéêà ïàðàìåòðîâ ïðîòîêîëà ñâÿçè ïðè óñòàíîâëåííîé

êîììóíèêàöèîííîé êàðòå.
- Ìåíþ Ïðèìåíåíèå:  ïðè óñòàíîâëåííîé êàðòå Ïðèêëàäíîå ïðèìåíåíèå. Îáðàòèòåñü ê

ñïåöèàëüíîé äîêóìåíòàöèè íà ýòó êàðòó.
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×èñëî äîñòóïíûõ ìåíþ çàâèñèò îò ïîëîæåíèÿ ïåðåêëþ÷àòåëÿ äîñòóïà.
Êàæäîå ìåíþ ñîñòîèò èç ïàðàìåòðîâ.

Èäåíòèôèêàöèÿ

Âíèìàíèå: Åñëè ïðåäâàðèòåëüíî áûë çàïðîãðàììèðîâàí êîä äîñòóïà, òî íåêîòîðûå ìåíþ
ìîãóò ñòàòü íåèçìåíÿåìûìè è äàæå íåâèäèìûìè. Â ýòîì ñëó÷àå îáðàòèòåñü ê ãëàâå ìåíþ
Ôàéëû , ÷òîáû ââåñòè êîä äîñòóïà.

ESC

LnG

MACRO-CONFIG
CFG

0.37 kW 200/240 V
rEF

1-DISPLAY
SUP

2-ADJUST
SEt

3-DRIVE
drC

4-CONTROL
CtL

5-I/O
I-O

6-FAULT
FLt

7-FILES
FLS

8-COMMUNICATION
SL

8-APPLICATION
APP

LANGUAGE

Äîñòóï ê ìåíþ

Èíäèêàöèÿ PROG
îòîáðàæàåòñÿ íà
ýêðàíå òåðìèíàëà

Äîñòóïíî òîëüêî ïðè
ó ñ ò à í î â ë å í í î é
Ïðèêëàäíîé êàðòå

Ïåðâîå
âêëþ÷åíèå

Ïîñëåäóþùèå
 âêëþ÷åíèÿ

Äîñòóïíî òîëüêî ïðè
ó ñ ò à í î â ë å í í î é
Êîììóíèêàöèîííîé êàðòå
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Âûáîð ÿçûêà

Äàííîå ìåíþ äîñòóïíî âíå çàâèñèìîñòè îò ïîëîæåíèÿ ïåðåêëþ÷àòåëÿ è îíî ìîæåò èçìåíÿòüñÿ
êàê ïðè îñòàíîâëåííîì, òàê è ïðè ðàáîòàþùåì äâèãàòåëå.

Ïðèìåð:

Âîçìîæíûé âûáîð: àíãëèéñêèé (çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà), ôðàíöóçñêèé, íåìåöêèé, èñïàíñêèé,
èòàëüÿíñêèé.

Ïðèíöèï ïðîãðàììèðîâàíèÿ:

Ïðèíöèï âñåãäà îäèí äëÿ ïåðâîãî èëè âòîðîãî  óðîâíÿ:

1-é óðîâåíü: ñì. ïðèìåð âûøå Âûáîð ÿçûêà.
2-é óðîâåíü: ñì. ïðèìåð íèæå Âðåìÿ  ðàçãîíà.

ENT

LANGUAGE
LnG

English
LnG

Italiano
LnG

Italiano
LnG

English
LnG

ESC

ENT ESC

Äîñòóï ê ìåíþ - Ïðèíöèï ïðîãðàììèðîâàíèÿ

Âîçâðàò ê ïðåäûäóùåìó
ñîõðàíåííîìó âûáîðó

Ñîõðàíåíèå
íîâîãî âûáîðà

ENT

Acceleration      s
ACC

Acceleration      s
3.0

Acceleration      s
3.1

Acceleration      s
3.1

Acceleration      
3.0

2.ADJUST
SEt

ESC

ENT

ENT

ESC

ESC

Âîçâðàò ê
ïðåäûäóùåìó

çíà÷åíèþ

Ñîõðàíåíèå
íîâîãî çíà÷åíèÿ

(èëè Óìåíüøåíèå)Óâåëè÷åíèå
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Ìàêðîêîíôèãóðàöèè

Äàííûé ïàðàìåòð îòîáðàæàåòñÿ ïîñòîÿííî, íî ìîæåò èçìåíÿòüñÿ òîëüêî â ðåæèìå
ïðîãðàììèðîâàíèÿ (ïåðåêëþ÷àòåëü äîñòóïà â ïîëîæåíèè  ) ïðè îñòàíîâëåííîì äâèãàòåëå
è çàáëîêèðîâàííîì ïðåîáðàçîâàòåëå.

Îí äàåò âîçìîæíîñòü àâòîìàòè÷åñêîé êîíôèãóðàöèè îäíîãî èç òðåõ ïðèêëàäíûõ íàçíà÷åíèé:
- äëÿ ïîãðóçî÷íî-ðàçãðóçî÷íûõ îïåðàöèé (Hdg);
- íàñîñîâ è âåíòèëÿòîðîâ, èìåþùèõ ïåðåìåííûé ìîìåíò ñîïðîòèâëåíèÿ (VT);
- îáùåãî íàçíà÷åíèÿ (GEn).

Âûáðàííàÿ ìàêðîêîíôèãóðàöèÿ àâòîìàòè÷åñêè íàçíà÷àåò âõîäû-âûõîäû è ïàðàìåòðû, ïðèâîäÿ
â äåéñòâèå  íåîáõîäèìûå äëÿ ïðèìåíåíèÿ ôóíêöèè.

Çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà: ïîãðóçî÷íî-ðàçãðóçî÷íûå îïåðàöèè

Ïðåîáðàçîâàòåëü:

Íàçíà÷åíèå âõîäîâ-âûõîäîâ â çàâèñèìîñòè îò ìàêðîêîíôèãóðàöèè

Hdg : Handling GEn : Gen Use. VT : Var. Torque

Ëîãè÷åñêèé âõîä LI1 âïåðåä âïåðåä âïåðåä

Ëîãè÷åñêèé âõîä LI2 íàçàä íàçàä íàçàä

Ëîãè÷åñêèé âõîä LI3 2 çàäàííûå ñêîðîñòè ïîøàãîâàÿ ðàáîòà ïåðåêëþ÷åíèå çàäàíèé

Ëîãè÷åñêèé âõîä LI4 4 çàäàííûå ñêîðîñòè îñòàíîâêà íà âûáåãå (1) äèíàìè÷åñêîå òîðì.

Àíàëîãîâûé âõîä AI1 ñóììèðîâàíèå çàäàíèé ñóììèðîâàíèå çàäàíèé çàäàíèå ñêîðîñòè 1

Àíàëîãîâûé âõîä AI2 ñóììèðîâàíèå çàäàíèé ñóììèðîâàíèå çàäàíèé çàäàíèå ñêîðîñòè  2

Ðåëå R1 Ï× íåèñïðàâåí Ï× íåèñïðàâåí Ï× íåèñïðàâåí

Ðåëå R2 óïð. âûõ. êîíòàêòîðîì óðîâåíü íàãðåâà Äâ.äîñò. çàä.÷àñòîòà äîñòèãíóòà

Êàðòû ðàñøèðåíèÿ:

Íàçíà÷åíèå âõîäîâ-âûõîäîâ â çàâèñèìîñòè îò ìàêðîêîíôèãóðàöèè

Hdg : Handling GEn : Gen Use. VT : Var. Torque

Ëîãè÷åñêèé âõîä LI5 8 çàäàííûõ ñêîðîñòåé ñáðîñ íåèñïðàâíîñòè îñòàíîâêà íà âûáåãå (1)

Ëîãè÷åñêèé âõîäLI6 ñáðîñ íåèñïðàâíîñòè îãðàíè÷åíèå ìîìåíòà ïåðåêëþ÷åíèå òåìïîâ

Àíàëîãîâûé âõîä AI3 ñóììèðîâàíèå çàäàíèé ñóììèðîâàíèå çàäàíèé îáð.ñâÿçü ÏÈ- ðåãóë. (2)
èëè
âõîäû A, A+, B, B+ îáð.ñâÿçü ïî ñêîðîñòè îáð.ñâÿçü ïî ñêîðîñòè îáð.ñâÿçü ïî ñêîðîñòè

Ëîãè÷åñêèé âûõîä LO çàäàí. òîê äîñòèãíóò óïð. âûõ. êîíòàêòîðîì âåðõíÿÿ ñêîð. äîñòèãíóòà

Àíàëîãîâûé âûõîä AO ÷àñòîòà äâèãàòåëÿ ÷àñòîòà äâèãàòåëÿ ÷àñòîòà äâèãàòåëÿ

(1) Äëÿ ïóñêà ëîãè÷åñêèé âõîä äîëæåí áûòü ïîäêëþ÷åí ê + 24 Â (ôóíêöèÿ àêòèâíà â
ñîñòîÿíèè 0)

(2) Äåçàêòèâèðóéòå AI3, åñëè îáðàòíàÿ ñâÿçü ÏÈ-ðåãóëÿòîðà íå ïîäêëþ÷åíà.

Âíèìàíèå: Íåîáõîäèìî óáåäèòüñÿ, ÷òî çàïðîãðàììèðîâàííàÿ ìàêðîêîíôèãóðàöèÿ ñîâìåñòèìà ñ
èñïîëüçóåìîé ñõåìîé ïîäêëþ÷åíèÿ. Â ÷àñòíîñòè, òàêàÿ ïðîâåðêà òðåáóåòñÿ äëÿ êîìïëåêòíîãî
ïðåîáðàçîâàòåëÿ â ñëó÷àå èçìåíåíèÿ çàâîäñêîé íàñòðîéêè; èçìåíèòå òàêæå ñõåìó ïðè íåîáõîäèìîñòè.
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Ìàêðîêîíôèãóðàöèè

Èçìåíåíèå ìàêðîêîíôèãóðàöèè òðåáóåò äâîéíîãî ïîäòâåðæäåíèÿ, ò.ê. îíî ïðèâîäèò ê
àâòîìàòè÷åñêîìó íàçíà÷åíèþ ôóíêöèé. Èíäèêàöèÿ ýêðàíà ïðè ýòîì ñëåäóþùàÿ:

ENT äëÿ ïîäòâåðæäåíèÿ èçìåíåíèÿ
ESC äëÿ âîçâðàòà ê ïðåäûäóùåé êîíôèãóðàöèè

Èíäèâèäóàëèçàöèÿ êîíôèãóðàöèè:

Êîíôèãóðàöèÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ìîæåò áûòü ñäåëàíà èíäèâèäóàëüíîé ïóòåì èçìåíåíèÿ
íàçíà÷åíèÿ âõîäîâ-âûõîäîâ â ìåíþ Íàçíà÷åíèå I/O, äîñòóïíîì â ðåæèìå ïðîãðàììèðîâàíèÿ

(ïåðåêëþ÷àòåëü äîñòóïà â ïîëîæåíèè    ).
Òàêàÿ ìîäèôèêàöèÿ èçìåíÿåò çíà÷åíèå îòîáðàæàåìîé ìàêðîêîíôèãóðàöèè:

îòîáðàæåíèå

Validate? ENT/ESC
CHG

CUS:Customize
CFG
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Ìàêðîêîíôèãóðàöèè

22 kW      380/500 V
rEF

rEF  flashes

ou

rEF  flashes

+30 kW     380/500 V
rEF

+30 kW     380/500 V
rEF

+30 kW     380/500 V
rEF

22 kW      380/500 V
rEF

ENT

ENT
ESC

ESC

ESC

Èäåíòèôèêàöèÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ

Äàííûé ïàðàìåòð äîñòóïåí âñåãäà. Îí èíäèöèðóåò ìîùíîñòü è íàïðÿæåíèå ïðåîáðàçîâàòåëÿ,
ñîîòâåòñòâóþùèå çàâîäñêîé òàáëè÷êå.

 
0.37 kW 200/240 V

rEF

Äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ìîùíîñòüþ ñâûøå 7,5 êÂò,  200/240 Â è 15 êÂò,  380/500 Â:
Ìîùíîñòü èõ ðàçëè÷íà äëÿ ïðèìåíåíèé ñî Ñòàíäàðòíûì  èëè Óâåëè÷åííûì ìîìåíòîì.
Ïðåîáðàçîâàòåëè ïîñòàâëÿþòñÿ ñ çàâîäñêîé êîíôèãóðàöèåé ñ Óâåëè÷åííûì ìîìåíòîì.
Êîíôèãóðàöèÿ ñî Ñòàíäàðòíûì ìîìåíòîì ïîëó÷àåòñÿ ñëåäóþùèì îáðàçîì:

Äëÿ ïðèìåíåíèé ñî ñòàíäàðòíûì ìîìåíòîì çíàê + îçíà÷àåò îïåðåæåíèå ïî ìîùíîñòè â êÂò.
Âîçâðàò ê êîíôèãóðàöèè ñ óâåëè÷åííûì ìîìåíòîì îñóùåñòâëÿåòñÿ àíàëîãè÷íûì îáðàçîì.
Êîíôèãóðàöèÿì ñî ñòàíäàðòíûì èëè óâåëè÷åííûì ìîìåíòîì ñîîòâåòñòâóåò ïðåäâàðèòåëüíàÿ
êîíôèãóðàöèÿ çàâîäñêîé íàñòðîéêè íåêîòîðûõ ïàðàìåòðîâ:

� Ìåíþ Ïðèâîäà: UnS, nCr, nSP, COS, tUn
� Íàñòðîå÷íîå ìåíþ: ItH, IdC.

Ïåðåõîä  ê îäíîé èç ýòèõ êîíôèãóðàöèé ìîìåíòà ïðèâîäèò, ñëåäîâàòåëüíî, ê âîçâðàòó
çàâîäñêîé íàñòðîéêè âñåõ ýòèõ ïàðàìåòðîâ.

Ìîùíîñòü îòîáðàæàåòñÿ â êÂò ïðè ïîëîæåíèè ïåðåêëþ÷àòåëÿ 50/60 Ãö
ïðåîáðàçîâàòåëÿ íà 50 Ãö è â ë.ñ. - íà 60 Ãö.
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Ìåíþ êîíòðîëÿ (âûáîð ïàðàìåòðà, îòîáðàæàåìîãî ïðè ðàáîòå)

Ñëåäóþùèå ïàðàìåòðû äîñòóïíû ïðè ëþáîì ïîëîæåíèè ïåðåêëþ÷àòåëÿ äîñòóïà êàê ïðè
îñòàíîâëåííîì, òàê è ïðè âðàùàþùåìñÿ äâèãàòåëå.

Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå Åä.

Var. State --- Ñîñòîÿíèèå ïðåîáðàçîâàòåëÿ: ñîîáùàåò î íåèñïðàâíîñòè -
èëè ïðîöåññå ôóíêöèîíèðîâàíèÿ äâèãàòåëÿ:

rdY rdY = ãîòîâíîñòü ïðåîáðàçîâàòåëÿ,
rUn rUn = äâèãàòåëü â óñòàíîâèâøåìñÿ ðåæèìå èëè ïîäàíà êîìàíäà

ïóñêà ïðè íóëåâîì çàäàíèè,
ACC ACC = óñêîðåíèå,
dEC dEC = çàìåäëåíèå,
CLI CLI =  îãðàíè÷åíèå òîêà,
dCb dCb = äèíàìè÷åñêîå òîðìîæåíèå,
n S t nSt = óïðàâëåíèå îñòàíîâêîé äâèãàòåëÿ íà âûáåãå,
Obr Obr = òîðìîæåíèå ñ àäàïòèðóåìûì òåìïîì çàìåäëåíèÿ (ñì.

ìåíþ Ïðèâîäà).

Freq. Ref. FrH Çàäàíèå ÷àñòîòû Ãö

Output Freq. rFr ×àñòîòà âûõîäíîãî íàïðÿæåíèÿ, ïðèëîæåííîãî ê äâèãàòåëþ Ãö

Motor Speed SPd Ñêîðîñòü äâèãàòåëÿ, îöåíåííàÿ ïðåîáðàçîâàòåëåì îá/ìèí

Motor Current LCr Òîê äâèãàòåëÿ A

Mach. speed USP Ñêîðîñòü ìåõàíèçìà, îöåíåííàÿ ïðåîáðàçîâàòåëåì. Îíà ïðîïîð- -
öèîíàëüíà rFr â ñîîòâåòñòâèè ñ êîýôôèöèåíòîì USC,  êîòîðûé
ðåãóëèðóåòñÿ â Íàñòðîå÷íîì ìåíþ. Ýòî ïîçâîëÿåò îòîáðàæàòü
çíà÷åíèå, ñîîòâåòñòâóþùåå ïðèìåíåíèþ.
Âíèìàíèå, åñëè USP ñòàíîâèòñÿ áîëüøå 9999, òî îòîáðàæàåìîå
çíà÷åíèå äåëèòñÿ íà 1000.

Output power OPr Ìîùíîñòü íà âàëó äâèãàòåëÿ, îöåíåííàÿ ïðåîáðàçîâàòåëåì. %
100% ñîîòâåòñòâóþò íîìèíàëüíîé ìîùíîñòè.

Mains Voltage  ULn Íàïðÿæåíèå ñåòè. Â

Motor Thermal  tHr Òåïëîâîå ñîñòîÿíèå: 100% ñîîòâåòñòâóþò íîìèíàëüíîìó òåïëî-
âîìó ñîñòîÿíèþ äâèãàòåëÿ. Ñâûøå 118% ïðåîáðàçîâàòåëü áëî-
êèðóåòñÿ ïî íåèñïðàâíîñòè OLF (ïåðåãðóçêà äâèãàòåëÿ).

Drive Thermal tHd Òåïëîâîå ñîñòîÿíèå ïðåîáðàçîâàòåëÿ: 100% ñîîòâåòñòâóþò íîìè-
íàëüíîìó òåïëîâîìó ñîñòîÿíèþ ïðåîáðàçîâàòåëÿ. Ñâûøå 118% %
ïðåîáðàçîâàòåëü áëîêèðóåòñÿ ïî íåèñïðàâíîñòè OHF (ïåðåãðó-
çêà ïðåîáðàçîâàòåëÿ). Îí ðàçáëîêèðóåòñÿ íèæå 70 %.

Last Fault LFt Îòîáðàæåíèå ïîñëåäíåé ïîÿâèâøåéñÿ íåèñïðàâíîñòè. -

Freq. Ref. LFr Ýòîò íàñòðîå÷íûé ïàðàìåòð ïîÿâëÿåòñÿ âìåñòî ïàðàìåòðà FrH â Ãö
ñëó÷àå àêòèâèçàöèè óïðàâëåíèÿ ïðåîáðàçîâàòåëåì îò ïóëüòà:
ïàðàìåòð ìåíþ Óïðàâëåíèÿ LCC.

Ìåíþ êîíòðîëÿ
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Äàííîå ìåíþ äîñòóïíî â ïîëîæåíèÿõ ïåðåêëþ÷àòåëÿ  è  . Èçìåíåíèå íàñòðîå÷íûõ ïàðàìåòðîâ
âîçìîæíî ïðè îñòàíîâëåííîì èëè âðàùàþùåìñÿ äâèãàòåëå. Óáåäèòåñü, ÷òî èçìåíåíèÿ â ïðîöåññå
ðàáîòû íå ïðåäñòàâëÿþò îïàñíîñòè; ëó÷øå ýòî äåëàòü ïðè îñòàíîâëåííîì äâèãàòåëå.

Ñïèñîê íàñòðîå÷íûõ ïàðàìåòðîâ ñîñòîèò èç íåèçìåííîé  è èçìåíÿþùåéñÿ ÷àñòè â çàâèñèìîñòè:
- îò âûáðàííîé ìàêðîêîíôèãóðàöèè;
- íàëè÷èÿ èëè íåò êàðòû ðàñøèðåíèÿ âõîäîâ-âûõîäîâ;
- ïåðåíàçíà÷åíèÿ âõîäîâ-âûõîäîâ.

Ñëåäóþùèå ïàðàìåòðû  äîñòóïíû âñåãäà:

Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå Äèàïàçîí Çàâîäñêàÿ
íàñòðîéêè óñòàâêà

Freq. Ref.      - Hz LFr Ïîÿâëÿåòñÿ ïðè àêòèâèçàöèè óïðàâëå- LSP - HSP
íèÿ Ï× ñ ïîìîùüþ òåðìèíàëà:
ïàðàìåòð LCC ìåíþ Óïðàâëåíèÿ

Acceleration  -  s ACC Âðåìåíà ðàçãîíà è òîðìîæåíèÿ 0.05 - 999.9 3 c
Deceleration  -  s dEC Îïðåäåëÿþòñÿ äëÿ ðàçãîíà äâèãàòåëÿ 0.05 - 999.9 3 c

îò íóëåâîé äî ìàêñèìàëüíîé ÷àñòîòû
(FrS).

Accelerate  2   - s AC2 2-å óñêîðåíèå (âðåìÿ ðàçãîíà) 0.05 -  999.9 5 c

Decelerate  2   - s dE2 2-å çàìåäëåíèå (âðåìÿ òîðìîæåíèÿ) 0.05 - 999.9 5 c
Ýòè ïàðàìåòðû äîñòóïíû, åñëè óðîâåíü ïåðåêëþ÷åíèÿ
òåìïîâ (ïàðàìåòð Frt) îòëè÷åí îò 0 Ãö èëè ëîãè÷åñêèé
âõîä íàçíà÷åí íà ïåðåêëþ÷åíèå òåìïîâ.

Low  Speed   - Hz LSP Íèæíÿÿ ñêîðîñòü 0 - HSP 0 Ãö

High Speed   - Hz HSP Âåðõíÿÿ ñêîðîñòü: óáåäèòåñü, ÷òî LSP - tFr 50 / 60 Ãö
äàííàÿ íàñòðîéêà ïîäõîäèò äëÿ  îò ïîëîæåíèÿ
äâèãàòåëÿ è ïðèìåíåíèÿ. ïåðåêëþ÷àò.

Gain              - % FLG Êîíòóð ðåãóëèðîâàíèÿ ÷àñòîòû: ïîçâî- 0 - 100 20
ëÿåò àäàïòèðîâàòü ñêîðîñòü ïðîòåêàíèÿ ïåðåõîäíûõ ïðîöåññîâ
â çàâèñèìîñòè îò êèíåìàòèêè ìåõàíèçìà. Äëÿ ìåõàíèçìîâ ñ áîëü-
øèì ìîìåíòîì ñîïðîòèâëåíèÿ èëè çíà÷èòåëüíûì ìîìåíòîì èíåð-
öèè ñ áûñòðûì öèêëîì óâåëè÷èâàéòå ïîñòåïåííî êîýôôèöèåíò.

Stability         - % StA Ïîçâîëÿåò àäàïòèðîâàòü äîñòèæåíèå 0 - 100 20
óñòàíîâèâøåãîñÿ ðåæèìà ïîñëå ïåðåõîäíîãî ïðîöåññà ïî ñêîðîñòè
â çàâèñèìîñòè îò êèíåìàòèêè ìåõàíèçìà. Óâåëè÷èâàéòå ïîñòåïåí-
íî óñòîé÷èâîñòü äëÿ óìåíüøåíèÿ ïåðåðåãóëèðîâàíèÿ ïî ñêîðîñòè.

Therm Current - A ItH Òîê, èñïîëüçóåìûé äëÿ òåïëîâîé çàùè- 0.25 - 1.36 Â ñîîòâåò-
òû äâèãàòåëÿ. Íàñòðîéòå ItH íà íîìè- In (1) ñòâèè
íàëüíûé òîê äâèãàòåëÿ, ïðèâåäåííûé ñ òèïîì Ï×
íà åãî çàâîäñêîé òàáëè÷êå.

DC Inj.  Time   - s tdC Âðåìÿ òîðìîæåíèÿ ïîñòîÿííûì òîêîì 0 - 30 c 0.5 c
äî îñòàíîâêè. Åñëè îíî íàñòðîåíî ñâû- Cont
øå 30 ñ, òî èíäèöèðóåòñÿ Cont è îñóùåñòâëÿåòñÿ äèíàìè÷åñêîå
òîðìîæåíèå äî îñòàíîâêè. Ïî èñòå÷åíèè 30 ñ òîðìîçíîé òîê
ñòàíîâèòñÿ ðàâíûì SdC.

DC stop.curr   - A SdC Çíà÷åíèå òîêà äèíàìè÷åñêîãî òîðìî- 0.1 - 1.36 Â ñîîòâåòñ.
æåíèÿ ïîñëå 30 ñ, åñëè tdC = Cont. In (1)   ñ òèïîì Ï×

        Óáåäèòåñü, ÷òî äâèãàòåëü âûäåðæèò ýòîò òîê áåç ïåðåãðåâà .

(1) In ñîîòâåòñòâóåò íîìèíàëüíîìó òîêó ïðåîáðàçîâàòåëÿ, ïðèâåäåííîìó â êàòàëîãå è íà åãî
çàâîäñêîé òàáëè÷êå, ïðè ïðèìåíåíèè ñ óâåëè÷åííûì ìîìåíòîì.

Íàñòðîå÷íîå ìåíþ
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   Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå        Äèàïàçîí      Çàâîäñêàÿ
      íàñòðîéêè      óñòàâêà

Jump Freq.     - Hz JPF Ïðîïóñê ÷àñòîòíîãî îêíà: çàïðåùàåò äëè- 0 - HSP 0 Ãö
òåëüíóþ ðàáîòó â ÷àñòîòíîì äèàïàçîíå +/-2.5 Ãö îêîëî JPF. Äàííàÿ
ôóíêöèÿ ïîçâîëÿåò èñêëþ÷èòü âîçíèêíîâåíèå ðåçîíàíñíûõ êîëåáà-
íèé ìåõàíèçìà ïðè ðàáîòå íà êðèòè÷åñêèõ ñêîðîñòÿõ.

LSP Time       -  s tLS Âðåìÿ ðàáîòû íà íèæíåé ñêîðîñòè. 0 - 999.9 0
Ïîñëå ðàáîòû íà íèæíåé ñêîðîñòè â òå÷å- (íåò îãðà-
íèå çàäàííîãî âðåìåíè äâèãàòåëü îñòàíàâ- íè÷åíèÿ
ëèâàåòñÿ àâòîìàòè÷åñêè. Äâèãàòåëü âíîâü âðåìåíè)
çàïóñêàåòñÿ, åñëè çàäàííàÿ ÷àñòîòà áîëüøå çíà÷åíèÿ LSP è
êîìàíäà íà âðàùåíèå ñîõðàíÿåòñÿ.
Âíèìàíèå: çíà÷åíèå 0 ñîîòâåòñòâóåò íåîãðàíè÷åííîìó âðåìåíè.

Machine Coef. USC Êîýôôèöèåíò, èñïîëüçóåìûé ñ ïàðàìåòðîì 0.01 - 100 1
rFr (âûõîäíàÿ ÷àñòîòà íàïðÿæåíèÿ, ïðèêëàäûâàåìîãî ê äâèãàòåëþ),
ïîçâîëÿþùèé îòîáðàæàòü ñêîðîñòü ìåõàíèçìà ñ ïîìîùüþ
ïàðàìåòðà USP  -  USP = rFr x USC

 Ñëåäóþùèå ïàðàìåòðû äîñòóïíû â ìàêðîêîíôèãóðàöèè Ïîãðóçî÷íî-ðàçãðóçî÷íûå îïåðàöèè

   Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå      Äèàïàçîí      Çàâîäñêàÿ
     íàñòðîéêè   óñòàâêà

IR Compens.   - % UFr Ïîçâîëÿåò íàñòðîèòü çíà÷åíèå ïî óìîë- 0 - 150% 100%
÷àíèþ èëè ïî èçìåðåííîìó àâòîïîäñòðîé- èëè
êîé. Äèàïàçîí íàñòðîéêè ðàñøèðÿåòñÿ äî 0 - 800%
800%, åñëè ïàðàìåòð SPC (ñïåöèàëüíûé
äâèãàòåëü) ìåíþ Ïðèâîäà íàñòðîåí íà Yes.

Slip Comp.     -  % SLP Ïîçâîëÿåò íàñòðîèòü êîìïåíñàöèþ ñêîëü- 0 - 150% 100%
æåíèÿ îêîëî çíà÷åíèÿ, îïðåäåëÿåìîãî
íîìèíàëüíîé ñêîðîñòüþ äâèãàòåëÿ.

Preset Sp.2    - Hz SP2 2-ÿ çàäàííàÿ ñêîðîñòü LSP - HSP 10 Ãö

Preset Sp.3    - Hz SP3 3-ÿ çàäàííàÿ ñêîðîñòü LSP - HSP 15 Ãö

Preset Sp.4    - Hz SP4 4-ÿ çàäàííàÿ ñêîðîñòü LSP - HSP 20 Ãö

Preset Sp.5    - Hz SP5 5-ÿ çàäàííàÿ ñêîðîñòü LSP - HSP 25 Ãö

Preset Sp.6    - Hz SP6 6-ÿ çàäàííàÿ ñêîðîñòü LSP - HSP 30 Ãö

Preset Sp.7    - Hz SP7 7-ÿ çàäàííàÿ ñêîðîñòü LSP - HSP 35 Ãö

Curr.Lev.Att    -  A Ctd Ïîðîãîâûé óðîâåíü òîêà, âûøå êîòîðîãî 0.25 - 1.36 1.36 In (1)
ëîãè÷åñêèé èëè ðåëåéíûé âûõîä ïåðåõî-  In (1)
äèò â ñîñòîÿíèå 1.

(1) In ñîîòâåòñòâóåò íîìèíàëüíîìó òîêó ïðåîáðàçîâàòåëÿ, ïðèâåäåííîìó â êàòàëîãå è íà åãî
çàâîäñêîé òàáëè÷êå, ïðè ïðèìåíåíèè ñ óâåëè÷åííûì ìîìåíòîì.

Ïàðàìåòðû, îòìå÷åííûå ñåðûì öâåòîì, ïîÿâëÿþòñÿ ïðè óñòàíîâëåííîé êàðòå
ðàñøèðåíèÿ âõîäîâ-âûõîäîâ.

Íàñòðîå÷íîå ìåíþ
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Ñëåäóþùèå ïàðàìåòðû äîñòóïíû â ìàêðîêîíôèãóðàöèè Îáùåå íàçíà÷åíèå

Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå        Äèàïàçîí      Çàâîäñêàÿ
      íàñòðîéêè      óñòàâêà

IR Compens.   - % UFr Ïîçâîëÿåò íàñòðîèòü çíà÷åíèå ïî óìîë- 0 - 150% 100%
÷àíèþ èëè ïî èçìåðåííîìó àâòîïîäñòðîé- èëè
êîé. Äèàïàçîí íàñòðîéêè ðàñøèðÿåòñÿ äî 0 - 800%
800%, åñëè ïàðàìåòð SPC (ñïåöèàëüíûé
äâèãàòåëü) ìåíþ Ïðèâîäà íàñòðîåí íà Yes

Slip Comp.     -  % SLP Ïîçâîëÿåò íàñòðîèòü êîìïåíñàöèþ ñêîëü- 0 - 150% 100%
æåíèÿ îêîëî çíà÷åíèÿ, îïðåäåëÿåìîãî
íîìèíàëüíîé ñêîðîñòüþ äâèãàòåëÿ.

Jog Freq.       - Hz JOG Ðàáî÷àÿ ÷àñòîòà ïðè ïîøàãîâîé ðàáîòå. 0 - 10 Ãö 10 Ãö

JOG Delay     -  s JGt Âûäåðæêà âðåìåíè äëÿ èãíîðèðîâàíèÿ 0 - 2 c 0.5 c
êîìàíä ìåæäó äâóìÿ ñîñåäíèìè öèêëàìè
ïðè ïîøàãîâîé ðàáîòå.

Therm.Det     -  % ttd Ïîðîãîâûé óðîâåíü òåïëîâîãî ñîñòîÿíèÿ 0 - 118% 100%
äâèãàòåëÿ, âûøå êîòîðîãî ëîãè÷åñêèé èëè
ðåëåéíûé âûõîä ïåðåõîäèò â ñîñòîÿíèå 1.

Trq.Limit 2     -  % tL2 Âòîðîé óðîâåíü îãðàíè÷åíèÿ ìîìåíòà, 0 -  200% 200%
àêòèâèçèðóåìûé ëîãè÷åñêèì âõîäîì. (1)

Ñëåäóþùèå ïàðàìåòðû äîñòóïíû â ìàêðîêîíôèãóðàöèè Ïåðåìåííûé ìîìåíò

Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå        Äèàïàçîí      Çàâîäñêàÿ
      íàñòðîéêè      óñòàâêà

DC Inj.curr     -  A IdC Çíà÷åíèå òîêà ïðè äèíàìè÷åñêîì òîðìî- 0.10 - 1.36 Â ñîîòâåò-
æåíèè. Äàííûé ïàðàìåòð äîñòóïåí, åñëè In (2) ñòâèè ñ
ëîãè÷åñêèé âõîä íàçíà÷åí äëÿ óïðàâëåíèÿ òèïîì Ï×
îñòàíîâêîé äâèãàòåëÿ ïðè äèíàìè÷åñêîì
òîðìîæåíèè. Ïî èñòå÷åíèè 30 ñ äèíàìè-
÷åñêèé òîê ñíèæàåòñÿ äî çíà÷åíèÿ 0,5 ItH,
åñëè îí íàñòðîåí íà áîëüøåå çíà÷åíèå.

U/f Profile       - % PFL Ïîçâîëÿåò íàñòðîèòü êâàäðàòè÷íûé çàêîí 0 - 100% 20%
óïðàâëåíèÿ, åñëè èñêëþ÷åíà ôóíêöèÿ
ýíåðãîñáåðåæåíèÿ.

PI Prop.Gain rPG Ïðîïîðöèîíàëüíûé êîýôôèöèåíò ÏÈ-ðåã. 0.01 - 100 1

PI Int.Gain     - /s rIG Èíòåãðàëüíûé êîýôôèöèåíò ÏÈ-ðåã. 0.01 - 1 / c
100 / c

PI  Coeff. FbS Ìàñøòàáíûé êîýôôèöèåíò î.ñ. ÏÈ-ðåã. 1 - 100 1

PI Inversion PIC Èçìåíåíèå âîçäåéñòâèÿ ÏÈ-ðåãóëÿòîðà No - Yes No
No: íîðìàëüíîå; Yes: ïðîòèâîïîëîæíîå

(1) 100% ñîîòâåòñòâóþò íîìèíàëüíîìó ìîìåíòó äâèãàòåëÿ, ìîùíîñòü êîòîðîãî ðàâíà ìîùíîñòè
ïîäêëþ÷åííîãî ê ïðåîáðàçîâàòåëþ äâèãàòåëÿ, ïðè ïðèìåíåíèè ñ óâåëè÷åííûì ìîìåíòîì.

(2) In ñîîòâåòñòâóåò íîìèíàëüíîìó òîêó ïðåîáðàçîâàòåëÿ, ïðèâåäåííîìó â êàòàëîãå è íà åãî
çàâîäñêîé òàáëè÷êå, ïðè ïðèìåíåíèè ñ óâåëè÷åííûì ìîìåíòîì.

Ýòè ïàðàìåòðû ïîÿâëÿþòñÿ ïðè óñòàíîâëåííîé êàðòå ðàñøèðåíèÿ âõîäîâ-âûõîäîâ.

Íàñòðîå÷íîå ìåíþ
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Ñëåäóþùèå ïàðàìåòðû ìîãóò áûòü äîñòóïíû ïðè ïåðåíàçíà÷åíèè âõîäîâ-âûõîäîâ áàçîâîãî
èçäåëèÿ.

Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå        Äèàïàçîí      Çàâîäñêàÿ
      íàñòðîéêè      óñòàâêà

Accelerate 2  - s AC2 2-å óñêîðåíèå (âðåìÿ ðàçãîíà) 0.05 -  999.9 5 c

Decelerate 2  - s dE2 2-å çàìåäëåíèå (âðåìÿ òîðìîæåíèÿ) 0.05 - 999.9 5 c
Ýòè ïàðàìåòðû äîñòóïíû, åñëè óðîâåíü ïåðåêëþ÷åíèÿ
òåìïîâ (ïàðàìåòð Frt) îòëè÷åí îò 0 Ãö èëè ëîãè÷åñêèé
âõîä íàçíà÷åí íà ïåðåêëþ÷åíèå òåìïîâ.

DC Inj.curr     - A IdC Çíà÷åíèå òîêà ïðè äèíàìè÷åñêîì òîðìî- 0.10 - 1.36 Â ñîîòâåò-
æåíèè. Äàííûé ïàðàìåòð äîñòóïåí, åñëè In (2) ñòâèè ñ
ëîãè÷åñêèé âõîä íàçíà÷åí äëÿ óïðàâëåíèÿ òèïîì Ï×
îñòàíîâêîé äâèãàòåëÿ ïðè äèíàìè÷åñêîì
òîðìîæåíèè. Ïî èñòå÷åíèè 30 ñ äèíàìè÷åñêèé òîê ñíèæàåòñÿ äî
çíà÷åíèÿ 0,5 ItH, åñëè îí íàñòðîåí íà áîëüøåå çíà÷åíèå.

Preset Sp.2   - Hz SP2 2-ÿ çàäàííàÿ ñêîðîñòü LSP - HSP 10 Ãö

Preset Sp.3   - Hz SP3 3-ÿ çàäàííàÿ ñêîðîñòü LSP - HSP 15 Ãö

Preset Sp.4   - Hz SP4 4-ÿ çàäàííàÿ ñêîðîñòü LSP - HSP 20 Ãö

Preset Sp.5   - Hz SP5 5-ÿ çàäàííàÿ ñêîðîñòü LSP - HSP 25 Ãö

Preset Sp.6   - Hz SP6 6-ÿ çàäàííàÿ ñêîðîñòü LSP - HSP 30 Ãö

Preset Sp.7   - Hz SP7 7-ÿ çàäàííàÿ ñêîðîñòü LSP - HSP 35 Ãö

Jog Freq.       - Hz JOG Ðàáî÷àÿ ÷àñòîòà ïðè ïîøàãîâîé ðàáîòå 0 - 10 Ãö 10 Ãö

JOG Delay     -  s JGt Âûäåðæêà âðåìåíè äëÿ èãíîðèðîâàíèÿ 0 -  2 c 0.5 c
êîìàíä ìåæäó äâóìÿ ñîñåäíèìè öèêëàìè
ïðè ïîøàãîâîé ðàáîòå

BrReleaseLev- Hz brL ×àñòîòà ñíÿòèÿ òîðìîçà 0 - 10 Ãö 0 Ãö

BrRelease I    -  A Ibr Òîê ñíÿòèÿ òîðìîçà 0 - 1.36In(1) 0 A

BrReleasTime - s brt Âðåìÿ ñíÿòèÿ òîðìîçà 0 - 5 c 0 c

BrEngageLev - Hz bEn ×àñòîòà íàëîæåíèÿ òîðìîçà 0 - LSP 0 Ãö

BrEngageTime -Hz bEt Âðåìÿ íàëîæåíèÿ òîðìîçà 0 - 5 c 0 c

PI Prop.Gain rPG Ïðîïîðöèîíàëüíûé êîýôôèöèåíò ÏÈ-ðåã. 0.01 - 100 1

PI Int.Gain      - /s rIG Èíòåãðàëüíûé êîýôôèöèåíò ÏÈ-ðåã. 0.01 - 1 / c
100 / c

PI Coeff. FbS Ìàñøòàáíûé êîýôôèöèåíò î.ñ. ÏÈ-ðåã. 1 - 100 1

PI Inversion PIC Èçìåíåíèå âîçäåéñòâèÿ ÏÈ-ðåãóëÿòîðà No - Yes No
No: íîðìàëüíîå; Yes: ïðîòèâîïîëîæíîå

(1) In ñîîòâåòñòâóåò íîìèíàëüíîìó òîêó ïðåîáðàçîâàòåëÿ, ïðèâåäåííîìó â êàòàëîãå è íà åãî
çàâîäñêîé òàáëè÷êå, ïðè ïðèìåíåíèè ñ óâåëè÷åííûì ìîìåíòîì.

Íàñòðîå÷íîå ìåíþ
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Íàñòðîå÷íîå ìåíþ

Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå        Äèàïàçîí      Çàâîäñêàÿ
      íàñòðîéêè      óñòàâêà

Freq.Lev.Att  - Hz Ftd Ïîðîãîâûé óðîâåíü ÷àñòîòû äâèãàòåëÿ, âû- LSP - HSP 50/60 Ãö
øå êîòîðîãî ëîãè÷. âûõîä ïåðåõîäèò â 1

Curr.Lev.Att   -  A Ctd Ïîðîãîâûé óðîâåíü òîêà, âûøå êîòîðîãî 0.25 - 1.36 In 1.36 In
ëîã. èëè ðåëåéíûé âûõîä ïåðåõîäèò â 1 (1) (1)

Therm.Det     -  % ttd Ïîðîãîâûé óðîâåíü òåïëîâîãî ñîñòîÿíèÿ 0 - 118% 100%
äâèãàòåëÿ, âûøå êîòîðîãî ëîãè÷åñêèé èëè
ðåëåéíûé âûõîä ïåðåõîäèò â ñîñòîÿíèå 1

Trq.Limit 2     - % tL2 Âòîðîé óðîâåíü îãðàíè÷åíèÿ ìîìåíòà, 0 -  200% 200%
àêòèâèçèðóåìûé ëîãè÷åñêèì âõîäîì (2)

Tacho Coeff. dtS Ìàñøòàáíûé êîýôôèöèåíò î.ñ. ïî ñêîðîñ- 1 - 2 1
òè, ñâÿçàííûé ñ ôóíêöèåé òàõîãåíåðàòîðà:

dtS = 9
Íàïðÿæåíèå ÒÃ ïðè ñêîðîñòè HSP

(1) 100% ñîîòâåòñòâóþò íîìèíàëüíîìó ìîìåíòó äâèãàòåëÿ, ìîùíîñòü êîòîðîãî ðàâíà ìîùíîñòè
ïîäêëþ÷åííîãî ê ïðåîáðàçîâàòåëþ äâèãàòåëÿ, ïðè ïðèìåíåíèè ñ óâåëè÷åííûì ìîìåíòîì.

(2) In ñîîòâåòñòâóåò íîìèíàëüíîìó òîêó ïðåîáðàçîâàòåëÿ, ïðèâåäåííîìó â êàòàëîãå è íà åãî
çàâîäñêîé òàáëè÷êå, ïðè ïðèìåíåíèè ñ óâåëè÷åííûì ìîìåíòîì.

Ïàðàìåòðû, îòìå÷åííûå ñåðûì öâåòîì, ïîÿâëÿþòñÿ ïðè óñòàíîâëåííîé êàðòå
ðàñøèðåíèÿ âõîäîâ-âûõîäîâ.
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Äàííîå ìåíþ äîñòóïíî â ïîëîæåíèè ïåðåêëþ÷àòåëÿ .
Èçìåíåíèå ïàðàìåòðîâ âîçìîæíî òîëüêî ïðè îñòàíîâëåííîì äâèãàòåëå è çàáëîêèðîâàííîì
ïðåîáðàçîâàòåëå.

Îïòèìèçàöèÿ õàðàêòåðèñòèê Ïðèâîäà äîñòèãàåòñÿ:
- ïðè ââîäå â ìåíþ Ïðèâîäà çíà÷åíèé, ñ÷èòàííûõ íà çàâîäñêîé òàáëè÷êå;
- âêëþ÷åíèè àâòîïîäñòðîéêè (äëÿ ñòàíäàðòíîãî àñèíõðîííîãî äâèãàòåëÿ).

Ïðè èñïîëüçîâàíèè ñïåöèàëüíûõ äâèãàòåëåé (ïàðàëëåëüíî âêëþ÷åííûå äâèãàòåëè, ñ êîíè÷åñêèì
ðîòîðîì, ñèíõðîííûå  èëè ñèíõðîíèçèðîâàííûå àñèíõðîííûå äâèãàòåëè, àñèíõðîííûå äâèãàòåëè
ñ ïîâûøåííûì ñêîëüæåíèåì):
- âûáåðèòå ìàêðîêîíôèãóðàöèþ Ïîãðóçî÷íî-ðàçãðóçî÷íûå îïåðàöèè èëè Îáùåå íàçíà÷åíèå;
- ñêîíôèãóðèðóéòå â ìåíþ Ïðèâîäà ïàðàìåòð SPC (ñïåöèàëüíûé äâèãàòåëü) íà Yes;
- îòðåãóëèðóéòå â Íàñòðîå÷íîì ìåíþ ïàðàìåòð Ufr (IR-êîìïåíñàöèÿ) äëÿ ïîëó÷åíèÿ

óäîâëåòâîðèòåëüíîé ðàáîòû.

Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå        Äèàïàçîí      Çàâîäñêàÿ
      íàñòðîéêè      óñòàâêà

Nom.Mot.Volt - V UnS Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèèå äâèãàòåëÿ,
ïðèâåäåííîå íà çàâîäñêîé òàáëè÷êå.
Äèàïàçîí íàñòðîéêè çàâèñèò îò ìîäåëè
ïðåîáðàçîâàòåëÿ ATV58����M2 200 - 240 Â 230 Â

ATV58����N4 380 - 500 Â 400/460Â
Â ñîîòâåòñ.
 ñ ïîëîæ.

    ïåðåêëþ÷.
50/60 Ãö

Nom.Mot.Freq - Hz FrS Íîìèíàëüíàÿ ÷àñòîòà äâèãàòåëÿ, 50/60 Ãö
ïðèâåäåííàÿ íà çàâîäñêîé òàáëè÷êå 40 - tFr Â ñîîòâåòñ.

 ñ ïîëîæ.
ïåðåêëþ÷.
50/60 Ãö

Nom.Mot.Curr - A nCr Íîìèíàëüíûé òîê äâèãàòåëÿ, 0.25 - Â ñîîòâåòñ.
ïðèâåäåííûé íà çàâîäñêîé òàáëè÷êå 1.36 In (1)  ñ òèïîì

Ï×

Nom.MotSpeed -rpm nSP Íîìèíàëüíàÿ ñêîðîñòü äâèãàòåëÿ, 0 - 9999 Â ñîîòâåòñ.
ïðèâåäåííàÿ íà çàâîäñêîé òàáëè÷êå îá/ìèí ñ òèïîì

Ï×

Mot. Cos Phi COS Cos Phi äâèãàòåëÿ, 0.5 - 1 Â ñîîòâåòñ.
ïðèâåäåííûé íà çàâîäñêîé òàáëè÷êå ñ òèïîì

Ï×

Auto Tuning tUn Ïîçâîëÿåò ïðîèçâåñòè àâòîïîäñòðîéêó No - Yes No
óïðàâëåíèÿ äâèãàòåëåì ïîñëå óñòàíîâêè äàííîãî ïàðàìåòðà íà
Yes. Ïî çàâåðøåíèþ àâòîïîäñòðîéêè ïàðàìåòð ïåðåõîäèò àâòî-
ìàòè÷åñêè íà Done èëè íà No â ñëó÷àå íåèñïðàâíîñòè.
Âíèìàíèå: àâòîïîäñòðîéêà îñóùåñòâëÿåòñÿ òîëüêî ïðè îòñóòñòâèè
êîìàíä óïðàâëåíèÿ. Åñëè ôóíêöèè îñòàíîâêè íà âûáåãå èëè
áûñòðîé îñòàíîâêè íàçíà÷åíû ëîãè÷åñêîìó âõîäó, òî íàäî
ïåðåâåñòè ýòîò âõîä â ïîëîæåíèå 1 (àêòèâåí â 0)

(1) In ñîîòâåòñòâóåò íîìèíàëüíîìó òîêó ïðåîáðàçîâàòåëÿ, ïðèâåäåííîìó â êàòàëîãå è íà åãî
çàâîäñêîé òàáëè÷êå, ïðè ïðèìåíåíèè ñ óâåëè÷åííûì ìîìåíòîì.

Ìåíþ ïðèâîäà
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Ìåíþ ïðèâîäà

S-îáðàçíàÿ  êðèâàÿ

U-îáðàçíàÿ  êðèâàÿ

  Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå        Äèàïàçîí      Çàâîäñêàÿ
      íàñòðîéêè      óñòàâêà

Max. Freq.     - Hz tFr Ìàêñèìàëüíàÿ âûõîäíàÿ ÷àñòîòà. 40 - 500Ãö 60/72Ãö
Ìàêñèìàëüíîå çíà÷åíèå  çàâèñèò îò Â ñîîòâåòñ.
÷àñòîòû ìîäóëÿöèè. ñ ïîëîæ.

 ïåðåêëþ÷.
50/60 Ãö

Energy Eco nLd Îïòèìèçàöèÿ ýôôåêòèâíîñòè ðàáîòû No -Yes Yes
äâèãàòåëÿ. Äîñòóïíà òîëüêî ïðè ìàêðî-
êîôèãóðàöèè Ïåðåìåííîãî ìîìåíòà.

I lim. Adapt Fdb Àäàïòàöèÿ òîêà îãðàíè÷åíèÿ äâèãàòåëÿ No-Yes No
â ôóíêöèè âûõîäíîé ÷àñòîòû. Äàííûé ïàðàìåòð ïîÿâëÿåòñÿ òîëüêî
ïðè ìàêðî-êîôèãóðàöèè Ïåðåìåííîãî ìîìåíòà  (ïðèìåíåíèå ñ
âåíòèëÿòîðîì, êîãäà êðèâàÿ íàãðóçêè çàâèñèò îò ïëîòíîñòè ãàçà).

DecRampAdapt brA Àêòèâèçàöèÿ äàííîé ôóíêöèè ïîçâîëÿåò No-Yes No
àâòîìàòè÷åñêè óâåëè÷èòü âðåìÿ òîðìîæåíèÿ, åñëè îíî áûëî
íàñòðîåíî íà ìàëîå çíà÷åíèå ñ ó÷åòîì ìîìåíòà èíåðöèè ìåõàíèç-
ìà. Ïðè ýòîì èñêëþ÷àåòñÿ âîçíèêíîâåíèå íåèñïðàâíîñòèè ObF.
Äàííàÿ ôóíêöèÿ ìîæåò áûòü íåñîâìåñòèìîé ñ ïîçèöèîíèðîâàíèåì
è èñïîëüçîâàíèåì òîðìîçíîãî ñîïðîòèâëåíèÿ.
Çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà çàâèñèò îò èñïîëüçóåìîé ìàêðîêîíôèãóðàöèè:
No äëÿ Ïîäúåìíî-òðàíñïîðòíûõ îïåðàöèé, Yes äëÿ Ïåðåìåííîãî
ìîìåíòà è Îáùåãî íàçíà÷åíèÿ. Åñëè ðåëå R2 íàçíà÷åíî äëÿ
ôóíêöèè ïîñëåäîâàòåëüíîñòè òîðìîæåíèÿ, òî ïàðàìåòð brA
îñòàåòñÿ çàáëîêèðîâàííûì íà No.

SwitchRamp2 - Hz Frt ×àñòîòà ïåðåêëþ÷åíèÿ òåìïîâ. 0 - HSP 0 Hz
Êîãäà âûõîäíàÿ ÷àñòîòà ñòàíîâèòñÿ áîëüøå
Frt, òåìïû ðàçãîíà è òîðìîæåíèÿ ñòàíîâÿò-
ñÿ ñîîòâåòñòâåííî AC2 è dE2.

Ramp Type rPt Îïðåäåëÿåò ôîðìó êðèâûõ ðàçãîíà è òîð- LIN - S - U LIN
òîðìîæåíèÿ.
LIN : ëèíåéíàÿ    S : S-îáðàçíàÿ    U : U-îáðàçíàÿ

                                                       Ôèêñèðîâàííîå ñãëàæèâàíèå
                                                          ñ t2 = 0.6 x t1
                                                       ñ t1 = íàñòðîåííîìó âðåìåíè

ðàçãîíà (òîðìîæåíèÿ)

                                                        Ôèêñèðîâàííîå ñãëàæèâàíèå
                                                        ñ  t2 = 0.5 x t1
                                                        ñ  t1 = íàñòðîåííîìó âðåìåíè
                                                          ðàçãîíà (òîðìîæåíèÿ)
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Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå        Äèàïàçîí      Çàâîäñêàÿ
      íàñòðîéêè      óñòàâêà

DecRAmpCoeff dCF Êîýôôèöèåíò óìåíüøåíèÿ âðåìåíè 1 - 10 4
òîðìîæåíèÿ ïðè àêòèâèçèðîâàííîé
ôóíêöèè áûñòðîé îñòàíîâêè.

Trq.Limit         - % tLI Îãðàíè÷åíèå ìîìåíòà, ïîçâîëÿþùåå îãðà- 0 - 200% 200%
íè÷èòü ìàêñèìàëüíûé ìîìåíò äâèãàòåëÿ.  (1)

Int. I Lim         - A CLI Îãðàíè÷åíèå òîêà, ïîçâîëÿþùåå îãðàíè- 0 - 1.36 In
÷èòü ïåðåãðåâ äâèãàòåëÿ. 1.36 In (2)

Auto DC Inj. AdC Ïîçâîëÿåò èñêëþ÷èòü àâòîìàòè÷åñêîå No -Yes Yes
äèíàìè÷åñêîå òîðìîæåíèå ïðè îñòàíîâêå.

Motor P Coef PCC Îïðåäåëÿåò ñîîòíîøåíèå ìåæäó íîìè- 0.2 - 1 1
íàëüíîé ìîùíîñòüþ Ï× è íàèìåíüøåé
ìîùíîñòüþ äâèãàòåëÿ, êîãäà ëîãè÷åñêèé
âõîä íàçíà÷åí íà ôóíêöèþ ïåðåêëþ÷åíèÿ
äâèãàòåëåé.

Sw Freq. Type SFt Ïîçâîëÿåò âûáðàòü ÷àñòîòó ìîäóëÿöèè LF-HF1-HF2 LF
íèæíþþ (LF) èëè âåðõíþþ (HF1 èëè HF2). HF1 ïðåä-
íàçíà÷åíà äëÿ ïðèìåíåíèé ñ íåáîëüøîé ïðîäîëæèòåëü-
íîñòüþ âêëþ÷åíèÿ (ÏÂ) áåç ñíèæåíèÿ ìîùíîñòè Ï×.
Åñëè òåïëîâîå ñîñòîÿíèå äâèãàòåëÿ ïðåâûøàåò 95%, òî
÷àñòîòà ØÈÌ àâòîìàòè÷åñêè ñíèæàåòñÿ äî 2 èëè 4 êÃö
â çàâèñèìîñòè îò òèïà Ï×. Ïðè ñíèæåíèè òåïëîâîãî
ñîñòîÿíèÿ äî 70% âûáðàííàÿ ÷àñòîòà ØÈÌ âîññòàíàâ-
ëèâàåòñÿ. HF2 ïðåäíàçíà÷åíà äëÿ ïðèìåíåíèé ñ áîëüøîé
ÏÂ è ñíèæåíèåì ìîùíîñòè Ï× íà îäèí òèïîðàçìåð: ïà-
ðàìåòðû ïðèâîäà ïðè ýòîì àâòîìàòè÷åñêè ìàñøòàáèðó-
þòñÿ (îãðàíè÷åíèå ìîìåíòà, òåïëîâîé òîê è ò.ä.).

Èçìåíåíèå äàííîãî ïàðàìåòðà ïðèâîäèò ê âîç-
âðàòó çàâîäñêèõ íàñòðîåê ñëåäóþùèõ
ïàðàìåòðîâ:
� nCr, CLI, Sfr, nrd (ìåíþ Ïðèâîäà);
� ItH, IdC, Ibr, Ctd  (Íàñòðîå÷íîå ìåíþ).

Sw Freq.      - kHz SFr Ïîçâîëÿåò âûáðàòü ÷àñòîòó ØÈÌ. 0.5-1-2-4- Â ñîîòâåò.
Äèàïàçîí íàñòðîéêè çàâèñèò îò SFt 8-12-16êÃö ñ òèïîì
ïàðàìåòðà. Ï×
Åñëè SFt = LF : 0.5 - 2 èëè 4 êÃö â ñîîòâåòñòâèè ñ òèïîì Ï×
Åñëè SFt = HF1 èëè HF2 : 2 èëè 4 - 16 êÃö â ñîîòâåòñòâèè ñ
òèïîì Ï×.

Ìàêñèìàëüíàÿ ðàáî÷àÿ ÷àñòîòà (tFr)
îãðàíè÷èâàåòñÿ â çàâèñèìîñòè îò ÷àñòîòû ØÈÌ:
SFr(êÃö) 0.5 1 2 4 8 12 16
tFr (Ãö) 62 125 250 500 500 500 500

(1) 100% ñîîòâåòñòâóþò íîìèíàëüíîìó ìîìåíòó äâèãàòåëÿ, ìîùíîñòü êîòîðîãî ðàâíà ìîùíîñòè
ïîäêëþ÷åííîãî ê ïðåîáðàçîâàòåëþ äâèãàòåëÿ, ïðè ïðèìåíåíèè ñ óâåëè÷åííûì ìîìåíòîì.

(2) In ñîîòâåòñòâóåò íîìèíàëüíîìó òîêó ïðåîáðàçîâàòåëÿ, ïðèâåäåííîìó â êàòàëîãå è íà åãî
çàâîäñêîé òàáëè÷êå, ïðè ïðèìåíåíèè ñ óâåëè÷åííûì ìîìåíòîì.

Ìåíþ ïðèâîäà
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Ìåíþ ïðèâîäà

Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå        Äèàïàçîí      Çàâîäñêàÿ
      íàñòðîéêè      óñòàâêà

Noise Reduct nrd Äàííàÿ ôóíêöèÿ ìîäóëèðóåò ñëó÷àéíûì No-Yes Yes (1)
îáðàçîì ÷àñòîòó ØÈÌ ñ öåëüþ óìåíüøå-
íèÿ øóìà äâèãàòåëÿ. No (2)

Special motor SPC Äàííàÿ ôóíêöèÿ ðàñøèðÿåò äèàïàçîí íà- No-Yes No
ñòðîéêè ïàðàìåòðà UFr Íàñòðîå÷íîãî ìå-
íþ äëÿ àäàïòàöèè ê ñïåöèàëüíûì äâèãàòå-
ëÿì, ïåðå÷èñëåííûì â íà÷àëå ãëàâû. Ïðè-
ìåíèìà òîëüêî äëÿ ìàêðîêîíôèãóðàöèé
Ïîãðóçî÷íî-ðàçãðóçî÷íûõ îïåðàöèé è Îá-
øåãî íàçíà÷åíèÿ.

PG Type PGt Çàäàåò òèï èñïîëüçóåìîãî öèôðîâîãî äàò-
÷èêà (ÖÄ) ïðè óñòàíîâëåííîé êàðòå I/O: INC-DET DET
INC : èìïóëüñíûé äàò÷èê (A, A+,
B, B+ ïîäêëþ÷àþòñÿ);
DET : èíäóêòèâíûé äàò÷èê (òîëüêî A).

Num. Pulses PLS Çàäàåò ÷èñëî èìïóëüñîâ íà îáîðîò 1 - 1024 1
öèôðîâîãî äàò÷èêà.

(1) Åñëè SFt = LF,

(2) Åñëè SFt = HF1 èëè HF2

Ïàðàìåòðû, îòìå÷åííûå ñåðûì öâåòîì, ïîÿâëÿþòñÿ ïðè óñòàíîâëåííîé êàðòå
ðàñøèðåíèÿ âõîäîâ-âûõîäîâ.
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Ìåíþ óïðàâëåíèÿ

Äàííîå ìåíþ äîñòóïíî â ïîëîæåíèè ïåðåêëþ÷àòåëÿ . Èçìåíåíèå ïàðàìåòðîâ âîçìîæíî òîëüêî

ïðè îñòàíîâëåííîì äâèãàòåëå è çàáëîêèðîâàííîì ïðåîáðàçîâàòåëå.

Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå        Äèàïàçîí      Çàâîäñêàÿ
      íàñòðîéêè      óñòàâêà

TermStripCon tCC Êîíôèãóðàöèÿ òèïà óïðàâëåíèÿ ÷åðåç 2W- 3W 2W
êëåììíèê:  2-õ èëè 3-õ ïðîâîäíîå. 2-ïðîâ./3-ïðîâ.
           Èçìåíåíèå äàííîãî ïàðàìåòðà òðåáóåò äâîéíîãî
           ïîäòâåðæäåíèÿ, ò.ê. îíî ïðèâîäèò ê ïåðåíàçíà÷åíèþ
ëîãè÷åñêèõ âõîäîâ. Ìåæäó óïðàâëåíèåì 2W è 3W íàçíà÷åíèå
ëîãè÷åñêèõ âõîäîâ ñìåùàåòñÿ íà îäèí âõîä. Òàê, íàçíà÷åíèå
LI3 ïðè óïðàâëåíèè 2W ñòàíîâèòñÿ íàçíà÷åíèåì LI4 ïðè 3W.
Ïðè óïðàâëåíèè 3W âõîäû  LI1 è  LI2 íå ïåðåïðîãðàììèðóþòñÿ.

I/O    Ïîã.ðàçã.îïåð.      Îáùåå íàçíà÷åíèå     Ïåðåìåííûé ìîì.
LI1    STOP                   STOP                         STOP
LI2    RUN âïåðåä         RUN âïåðåä              RUN âïåðåä
LI3    RUN íàçàä            RUN íàçàä                  RUN íàçàä
LI4    2 çàä.ñêîðîñòè      ïîøàãîâàÿ                  ïåðåêë. çàäàíèé
LI5    4 çàä.ñêîðîñòè      îñò. íà âûáåãå             äèíàìè÷.òîðìîæ.
LI6    8 çàä.ñêîðîñòåé    ñáðîñ íåèñïðàâí.        îñò. íà âûáåãå
Îòìå÷åííûå ñåðûì öâåòîì âõîäû äîñòóïíû ïðè óñòàíîâëåííîé
êàðòå ðàñøèðåíèÿ âõîäîâ-âûõîäîâ.
3-õ ïðîâîäíîå óïðàâëåíèå (èìïóëüñíîå óïðàâëåíèå: îäíîãî èì-
ïóëüñà äîñòàòî÷íî äëÿ óïðàâëåíèÿ ïóñêîì). Òàêîé âûáîð èñê-
ëþ÷àåò ôóíêöèþ àâòîìàòè÷åñêîãî ïîâòîðíîãî ïóñêà.

Ïðèìåð ïîäêëþ÷åíèÿ

LI1 : ñòîï
LI2 : âïåðåä
LIx : íàçàä

Äàííûé âûáîð ïîÿâëÿåòñÿ òîëüêî ïðè ñêîíôèãóðèðîâàííîì  2-õ ïðîâîäíîì óïðàâëåíèè

Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå        Äèàïàçîí      Çàâîäñêàÿ
      íàñòðîéêè      óñòàâêà

Type 2 Wire t C t Îïðåäåëÿåò òèï 2-õ ïðîâîäíîãî óïðàâ- LEL-TRN-PFo LEL
ëåíèÿ:
- ôóíêöèÿ ñîñòîÿíèÿ ëîãè÷åñêèõ âõîäîâ (LEL : 2-wire)
- ôóíêöèÿ èçìåíåíèÿ ñîñòîÿíèÿ ëîãè÷åñêèõ âõîäîâ
  (TRN : 2-wire trans.)
- ôóíêöèÿ ñîñòîÿíèÿ ëîãè÷åñêèõ âõîäîâ ñ ïîñòîÿííûì ïðèîðè-
  òåòîì íàïðàâëåíèÿ âðàùåíèÿ âïåðåä (PFo : ïðèîðèòåò FW)

Ïðèìåð ïîäêëþ÷åíèÿ:

LI1 : âïåðåä
LIx : íàçàä

ATV58 control terminals
24 V LI1 LIx

24 V LI1 LI2 LIx
ATV58 control terminals
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AI 2
(mA)

0

LSP

HSP

CrL CrH 20

Frequency

Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå        Äèàïàçîí      Çàâîäñêàÿ
      íàñòðîéêè      óñòàâêà

RV Inhib. r l n � Èñêëþ÷åíèå âðàùåíèÿ íàçàä èç íà- No - Yes No
ïðàâëåíèé, çàäàâàåìûõ ëîãè÷. âõîäàìè,
äàæå â ñëó÷àå ïîäà÷è êîìàíäû ôóíêöè-
ÿìè ñóììèðîâàíèÿ èëè óïðàâëåíèÿ.
� Èñêëþ÷åíèå âðàùåíèÿ íàçàä ïðè íà-
æàòèè êëàâèøè FWD/REV íà ïóëüòå.

 deadb./pedst bSP Óïðàâëåíèå ðàáîòîé íà íèæíåé No No
ñêîðîñòè: BNS: Çîíà

íå÷óâñòâèò.
BLS: Îãðàíè-
÷åíèå ñèãíàëà

AI2 min Ref.- mA CrL Ìèíèìàëüíîå çíà÷åíèå ñèãíàëà íà AI2. 0 - 20 ìÀ 4 ìÀ
AI2 Max. Ref- mA CrH Ìàêñèìàëüíîå çíà÷åíèå ñèãíàëà íà AI2. 4 - 20 ìÀ 20 ìÀ

Ýòè äâà ïàðàìåòðà ïîçâîëÿþò îïðåäå-
ëèòü ñèãíàë, çàäàâàåìûé íà AI2. Êðîìå
òîãî, åñòü âîçìîæíîñòü êîíôèãóðàöèè
âõîäà äëÿ ñèãíàëîâ 0-20 ìÀ,
4-20 ìÀ, 20-4 ìÀ è ò.ä.

Ìåíþ óïðàâëåíèÿ

Reference

No

0

LSP

HSP

100 %

F : motor frequency 

Reference

Pedestal
(BNS)

0

LSP

HSP

100 %

F : motor frequency 

Reference

Deadband
(BLS)

0

LSP

HSP

100 %

F : motor frequency 
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Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå        Äèàïàçîí      Çàâîäñêàÿ
      íàñòðîéêè      óñòàâêà

AO Min.  Val - mA AOL Ìèí. çíà÷åíèå ñèãíàëà íà âûõîäå AO. 0 - 20 ìÀ 0 ìÀ
AO Max. Val - mA AOH Ìàêñ. çíà÷åíèå ñèãíàëà íà âûõîäå AO. 0 - 20 ìÀ 20 ìÀ

Ýòè äâà ïàðàìåòðà ïîçâîëÿþò îïðåäå-
ëèòü âûõîäíîé ñèãíàë íà  AO.
Íàïð.: 0-20 ìÀ, 4-20 ìÀ, 20-4 ìÀ è ò.ä.

Save Ref. Str Äàííàÿ ôóíêöèÿ âìåñòå ñ ôóíêöèåé NO-RAM-EEP NO
áûñòðåå-ìåäëåííåå ïîçâîëÿåò ñîõðàíèòü
çàäàíèå: ïðè èñ÷åçíîâåíèè êîìàíä íà
âðàùåíèå (ñîõðàíåíèå â RAM),
èëè ïðè ïðîïàäàíèè ñåòåâîãî ïèòàíèÿ
(ñîõðàíåíèå â EEPROM). Ïðè ïîñëåäó-
þùåì ïóñêå çàäàíèåì ñêîðîñòè áóäåò
ïîñëåäíåå ñîõðàíåííîå çíà÷åíèå.

Keypad Comm. LCC Ïîçâîëÿåò àêòèâèçèðîâàòü óïðàâëåíèå No-Yes No
Ï× ñ ïîìîùüþ òåðìèíàëà. Êëàâèøè
STOP/RESET, RUN è FWD/REV ñòàíîâÿò-
ñÿ àêòèâíûìè. Ñêîðîñòü çàäàåòñÿ ïàðà-
ìåòðîì LFr. Òîëüêî êîìàíäû îñòàíîâîê:
áûñòðîé, íà âûáåãå è äèí. òîðìîæåíèåì
îñòàþòñÿ àêòèâíûìè ÷åðåç êëåììíèê.
Åñëè ñâÿçü Ï× ñ ïóëüòîì îáîðâàíà, òî
îí áëîêèðóåòñÿ ïî íåèñïðàâíîñòè SLF.

STOP  Priorit PSt Äàííàÿ ôóíêöèÿ îòäàåò ïðèîðèòåò êëà- No-Yes Yes
âèøå STOP âíå çàâèñèìîñòè îò ñïîñîáà
óïðàâëåíèÿ (÷åðåç êëåììíèê èëè ïóëüò).
×òîáû ïåðåâåñòè ïàðàìåòð PSt íà No:
1 - èíäèöèðóéòå No.
2 - íàæìèòå êëàâèøó ENT.
3 - Ï× îòîáðàçèò See manual.
4 - Íàæìèòå ▲, çàòåì ▼ è äàëåå ENT.
Äëÿ ïðèìåíåíèé ñ ïðîäîëæèòåëüíûì ðå-
æèìîì ðàáîòû ëó÷øå äåëàòü ýòó êëàâè-
øó íå àêòèâíîé (íàñòðîéêà íà NO).

Drive Address Add Àäðåñ Ï× ïðè óïðàâëåíèè èì ÷åðåç òåð- 0 - 31 0
ìèíàëüíûé ðàçúåì (ïðè ñíÿòûõ ðàáî÷åì
ïóëüòå è ïóëüòå ïðîãðàììèðîâàíèÿ).

Ïàðàìåòðû, îòìå÷åííûå ñåðûì öâåòîì, ïîÿâëÿþòñÿ ïðè óñòàíîâëåííîé êàðòå
ðàñøèðåíèÿ âõîäîâ-âûõîäîâ.

Ìåíþ óïðàâëåíèÿ

AO (mA)
0

Max

AOL AOH 20

Parameter
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Äàííîå ìåíþ äîñòóïíî â ïîëîæåíèè ïåðåêëþ÷àòåëÿ . Èçìåíåíèå ïàðàìåòðîâ âîçìîæíî òîëüêî

ïðè îñòàíîâëåííîì äâèãàòåëå è çàáëîêèðîâàííîì ïðåîáðàçîâàòåëå.

Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå

LI2 Assign. L I 2
Ñì. ñâîäíóþ òàáëèöó è îïèñàíèå ôóíêöèé

Âõîäû è âûõîäû ïðåäëàãàåìûå â ìåíþ, çàâèñÿò îò óñòàíîâëåííîé â Ï× êàðòû ðàñøèðåíèÿ
âõîäîâ-âûõîäîâ, à òàêæå îò ïðåäâàðèòåëüíîãî âûáîðà, ñäåëàííîãî â ìåíþ Óïðàâëåíèÿ.
Çàâîäñêèå êîíôèãóðàöèè ïðåäâàðèòåëüíî ïðèñâàèâàþòñÿ âûáðàííîé ìàêðîêîíôèãóðàöèåé.

Ñâîäíàÿ òàáëèöà íàçíà÷åíèé êîíôèãóðèðóåìûõ âõîäîâ (çà èñêëþ÷åíèåì âûáîðà 2W/3W)

Êàðòà ðàñøèðåíèÿ 2 ëîã. Àíàëîã. Âõîä
âõîäîâ-âûõîäîâ âõîäà âõîä ÖÄ (1)

LI5-LI6 AI3 A+, A-,
 B+, B-

Ï× áåç äîïîëíèòåëüíûõ îïöèé Àíàëîã. 3 ëîã.
âõîä âõîäà
AI2 LI2 - LI4

NO:Not assigned (Íå íàçíà÷åí) X X X X

RV :Reverse (Íàçàä) X

RP2:Switch Ramp2 (Ïåðåêëþ÷åíèå òåìïîâ) X

JOG (Ïîøàãîâàÿ ðàáîòà) X

+SP: + Speed (áûñòðåå) X

-SP: - Speed (ìåäëåííåå) X

PS2: 2 Preset SP (2 çàäàííûå ñêîðîñòè) X

PS4: 4 Preset SP (4 çàäàííûå ñêîðîñòè) X

PS8: 8 Preset SP (8 çàäàííûõ ñêîðîñòåé) X

NST:Freewhl Stop (Îñòàíîâêà íà âûáåãå) X

DCI:DC inject. (Îñòàíîâêà äèí.òîðìîæ.) X

FST:Fast stop (Áûñòðàÿ îñòàíîâêà) X

CHP:Multi. Motor (Ïåðåêëþ÷åíèå äâèãàòåëåé) X

TL2:Trq.Limit 2 (2-å îãðàíè÷åíèå ìîìåíòà) X

FLO:Forced Local (Ëîêàëüíàÿ ôîðñèðîâêà) X

RST:Fault Reset (Ñáðîñ íåèñïðàâíîñòåé) X

RFC:Auto/manu (Ïåðåêëþ÷åíèå çàäàíèé) X

ATN:Auto-tune (Àâòîïîäñòðîéêà) X

(1) Ìåíþ íàçíà÷åíèÿ âõîäà äàò÷èêà  A+, A-, B+, B- íàçûâàåòñÿ Assign AI3.

Âíèìàíèå:
� Åñëè ðåëå R2 íàçíà÷åíî äëÿ ôóíêöèè ïîñëåäîâàòåëüíîñòü òîðìîæåíèÿ, òî AI3 àâòîìàòè÷åñêè
íàçíà÷àåòñÿ íà çàâîäñêóþ íàñòðîéêó ñ î.ñ. ïî ÒÃ ïðè íàëè÷èè êàðòû. Âîçìîæíîñòü
ïåðåíàçíà÷åíèÿ AI3 òåì íå ìåíåå ñîõðàíÿåòñÿ.
� Åñëè êàêîé-ëèáî ëîãè÷åñêèé âõîä íàçíà÷åí íà îñòàíîâêó íà âûáåãå èëè áûñòðóþ îñòàíîâêó,
òî ïóñê âîçìîæåí òîëüêî ïðè ñîåäèíåíèè âõîäà ñ +24Â, ò.ê ýòè ôóíöèè îñòàíîâêè àêòèâíû
ïðè íóëåâîì ñîñòîÿíèè âõîäîâ.

Ìåíþ íàçíà÷åíèÿ âõîäîâ-âûõîäîâ
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Ìåíþ íàçíà÷åíèÿ âõîäîâ-âûõîäîâ

Êàðòà ðàñøèðåíèÿ 2 ëîã. Àíàëîã. Âõîä
âõîäîâ-âûõîäîâ âõîäà âõîä ÖÄ (1)

LI5-LI6 AI3 A+, A-,
 B+, B-

Ï× áåç äîïîëíèòåëüíûõ îïöèé Àíàëîã. 3 ëîã.
âõîä âõîäà
AI2 LI2 - LI4

NO:Not assigned (Íå íàçíà÷åí) X X X X

FR2:Speed Ref2 (Çàäàíèå ñêîðîñòè 2) X

SAI:Summed Ref. (Ñóììèðîâàíèå çàäàíèé) X X X

PIF:PI Regulator (Îáð.ñâÿçü. ÏÈ-ðåãóëÿòîðà) X X

SFB:Tacho feedbk (Îáð.ñâÿçü ïî òàõîãåíåðàòîðó) X

PTC:Therm.Sensor (Òåðìîçîíäû) X

ATL:Torque Lim. (Îãðàíè÷åíèå ìîìåíòà) X

RGI:PG feedbk (Î.ñ. ïî ÖÄ èëè äåòåêòîðó) X

(1) Ìåíþ íàçíà÷åíèÿ âõîäà äàò÷èêà  A+, A-, B+, B- íàçûâàåòñÿ Assign AI3.

Âíèìàíèå:
Åñëè ðåëå R2 íàçíà÷åíî äëÿ ôóíêöèè ïîñëåäîâàòåëüíîñòü òîðìîæåíèÿ, òî AI3 àâòîìàòè÷åñêè
íàçíà÷àåòñÿ íà çàâîäñêóþ íàñòðîéêó ñ î.ñ. ïî ÒÃ ïðè íàëè÷èè êàðòû. Âîçìîæíîñòü
ïåðåíàçíà÷åíèÿ AI3 òåì íå ìåíåå ñîõðàíÿåòñÿ.

Ñâîäíàÿ òàáëèöà íàçíà÷åíèé êîíôèãóðèðóåìûõ âûõîäîâ

Êàðòà ðàñøèðåíèÿ Ëîãè÷. Àíàëîã.
  âõîäîâ-âûõîäîâ âûõîä LO âûõîä AO

Ï× áåç äîïîëíèòåëüíûõ îïöèé Relay R2

NO:Not assigned (Íå íàçíà÷åí) X X X

RUN:DriveRunning (Ï× ðàáîòàåò) X X

OCC:OutputCont. (Óïðàâë. âûõ. êîíòàêòîðîì) X X

FTA:Freq Attain. (Óðîâåíü f äîñòèãíóò) X X

FLA:HSP Attained (Ñêîðîñòü HSP äîñòèãíóòà) X X

CTA:I Attained (Óðîâåíü òîêà äîñòèãíóò) X X

SRA:FRH Attained (Çàäàííàÿ f äîñòèãíóòà) X X

TSA:MtrTherm Lvl (Óðîâåíü íàãðåâà äîñòèãíóò) X X

BLC:Brk Logic (Ïîñëåäîâàòåëüíîñòü òîðì.) X

OCR:Motor Curr. (Òîê äâèãàòåëÿ) X

OFR:Motor Freq. (Ñêîðîñòü äâèãàòåëÿ) X

ORP:Output Ramp (Âûõîä ôîðìèðîâàòåëÿ òåìïà) X

TRQ:Motor Torque (Ìîìåíò äâèãàòåëÿ) X

STQ:Signed Torq. (Ìîìåíò äâèã. è åãî íàïðàâë.) X
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Ìåíþ íàçíà÷åíèÿ âõîäîâ-âûõîäîâ

Ïîñëå ïåðåíàçíà÷åíèÿ âõîäîâ-âûõîäîâ ïàðàìåòðû, ñâÿçàííûå ñ ôóíêöèåé, àâòîìàòè÷åñêè
ïîÿâëÿþòñÿ â ìåíþ ìàêðîêîíôèãóðàöèè, îáîçíà÷åííîì CUS: èíäèâèäóàëüíàÿ.
Íåêîòîðûå ïåðåíàçíà÷åíèÿ ïðèâîäÿò ê ïîÿâëåíèþ íîâûõ íàñòðîå÷íûõ ïàðàìåòðîâ, êîòîðûå
äîëæíû áûòü îòðåãóëèðîâàíû â Íàñòðîå÷íîì ìåíþ:

I/O Íàçíà÷åíèÿ Ïàðàìåòðû äëÿ íàñòðîéêè

LI RP2 Ïåðåêëþ÷åíèèå òåìïîâ AC2 dE2

LI JOG Ïîøàãîâàÿ ðàáîòà JOG JGt

LI PS4 4 çàäàííûå ñêîðîñòè SP2-SP3

LI PS8 8 çàäàííûõ ñêîðîñòåé SP4-SP5-SP6-SP7

LI DCI Îñòàíîâêà äèí.òîðìîæåíèåì IdC

LI TL2 2-å îãðàíè÷åíèå ìîìåíòà t L 2

AI PIF ÏÈ-ðåãóëÿòîð rPG-rIG-FbS-PIC

AI SFB Òàõîãåíåðàòîð d t S

R2 BLC Ïîñëåäîâàòåëüíîñòü òîðì. brL- Ibr- brt- bEn- bEt

LO/R2 FTA Óðîâåíü f äîñòèãíóò F t d

LO/R2 CTA Óðîâåíü òîêà äîñòèãíóò Ctd

LO/R2 TSA Óðîâåíü íàãðåâà äîñòèãíóò t t d

Íåêîòîðûå ïåðåíàçíà÷åíèÿ ïðèâîäÿò ê ïîÿâëåíèþ íîâûõ  ïàðàìåòðîâ, êîòîðûå äîëæíû áûòü
îòðåãóëèðîâàíû â  ìåíþ Óïðàâëåíèÿ, Ïðèâîäà èëè Íåèñïðàâíîñòåé:

I/O Íàçíà÷åíèÿ Ïàðàìåòðû äëÿ íàñòðîéêè
LI -SP Ìåäëåííåå Str (ìåíþ Óïðàâëåíèÿ)

LI FST Áûñòðàÿ îñòàíîâêà dCF (ìåíþ Ïðèâîäà)

LI CHP Ïåðåêëþ÷åíèå äâèãàòåëåé PCC (ìåíþ Ïðèâîäà)

LI RST Ñáðîñ íåèñïðàâíîñòåé rSt (ìåíþ Íåèñïðàâíîñòåé)

AI SFB Òàõîãåíåðàòîð Sdd (ìåíþ Íåèñïðàâíîñòåé)

A+, A-, SAI Ñóììèðîâàíèå çàäàíèé PGt, PLS
B+, B- (ìåíþ Ïðèâîäà)

A+, A-, RGI Îáðàòíàÿ ñâÿçü ïî ÖÄ PGt, PLS
B+, B- (ìåíþ Ïðèâîäà)
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Ïðèêëàäíûå ôóíêöèè êîíôèãóðèðóåìûõ I/O
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DC injection
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Summing inputs

PI regulator

+ / - speed
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Freewheel stop

Fast stop

Jog operation

Preset speeds

Speed regulation with
tachogenerator or encoder
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Torque limitation via LI
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Òàáëèöà ñîâìåñòèìîñòè ôóíêöèé

Âûáîð ïðèêëàäíûõ ôóíêöèé ìîæåò áûòü îãðàíè÷åí  èç-çà íåñîâìåñòèìîñòè íåêîòîðûõ ôóíêöèé
ìåæäó ñîáîé. Ôóíêöèè, íå âîøåäøèå â äàííóþ òàáëèöó, íå îáëàäàþò íåñîâìåñòèìîñòüþ.

Íåñîâìåñòèìûå ôóíêöèè

Ñîâìåñòèìûå ôóíêöèè

Áåç çíà÷åíèÿ

Ïðèîðèòåòíûå  ôóíêöèè (íåëüçÿ àêòèâèçèðîâàòü îäíîâðåìåííî):

Ôóíêöèÿ, îáîçíà÷åííàÿ ñòðåëêîé, èìååò ïðèîðèòåò íàä  äðóãîé.

Ôóíêöèè îñòàíîâêè èìååò ïðèîðèòåò íàä êîìàíäàìè ïóñêà.
Çàäàíèå ñêîðîñòè ñ ïîìîùüþ ëîãè÷åñêîãî âõîäà èìååò ïðèîðèòåò íàä àíàëîãîâûìè
çàäàò÷èêàìè.

➞ ➞
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Ïðèêëàäíûå ôóíêöèè êîíôèãóðèðóåìûõ I/O

Ïðèêëàäíûå ôóíêöèè ëîãè÷åñêèõ âõîäîâ

Íàïðàâëåíèå âðàùåíèÿ: âïåðåä-íàçàä

Âðàùåíèå íàçàä ìîæåò áûòü èñêëþ÷åíî äëÿ ïðèìåíåíèé ñ îäíèì íàïðàâëåíèåì âðàùåíèÿ.

2-õ  ïðîâîäíîå óïðàâëåíèå:

Êîìàíäû âðàùåíèÿ (âïåðåä èëè íàçàä) è îñòàíîâêè çàäàþòñÿ îäíèì è òåì æå ëîãè÷åñêèì
âõîäîì - ñîñòîÿíèå 1 (âðàùåíèå) èëè ñîñòîÿíèå 0 (îñòàíîâêà) èëè èçìåíåíèåì ñîñòîÿíèÿ,
ïðèíèìàåìûì â ðàñ÷åò (ñì. ìåíþ òèï 2-õ ïðîâîäíîãî óïðàâëåíèÿ).

3-õ  ïðîâîäíîå óïðàâëåíèå:

Êîìàíäû âðàùåíèÿ (âïåðåä èëè íàçàä) è îñòàíîâêè çàäàþòñÿ äâóìÿ ëîãè÷åñêèìè âõîäàìè.
LI1  âñåãäà íàçíà÷åí íà ôóíêöèþ îñòàíîâêè, çàäàâàåìóþ â ðàçîìêíóòîì ñîñòîÿíèè (0).

Èìïóëüñ íà âõîäå çàäàíèÿ âðàùåíèÿ ñîõðàíÿåòñÿ äî ïåðåõîäà â ðàçîìêíóòîå ñîñòîÿíèå âõîäà
îñòàíîâêè.

Âî âðåìÿ âêëþ÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ èëè ïðè ðó÷íîì èëè àâòîìàòè÷åñêîì ñáðîñå íåèñïðàâíîñòè
äâèãàòåëü ìîæåò ïîëó÷èòü ïèòàíèå òîëüêî ïðè âîçâðàòå ê íóëþ ïðåäâàðèòåëüíî ïîäàííûõ
êîìàíä âïåðåä, íàçàä èëè äèíàìè÷åñêîãî òîðìîæåíèÿ.

Ïåðåêëþ÷åíèå òåìïîâ: 1-é òåìï: ACC, DEC ; 2-é òåìï AC2, DE2

Âîçìîæíû äâà òèïà àêòèâèçàöèè:
- àêòèâèçàöèÿ ëîãè÷åñêîãî âõîäà LIx;
- îáíàðóæåíèå äîñòèæåíèÿ óðîâíÿ ðåãóëèðóåìîé ÷àñòîòû.

Åñëè êàêîé-ëèáî ëîãè÷åñêèé âõîä íàçíà÷åí äëÿ ýòîé ôóíêöèè, òî ïåðåêëþ÷åíèå òåìïîâ
îñóùåñòâëÿåòñÿ òîëüêî èì.

Ïîøàãîâàÿ ôóíêöèÿ (JOG) : èìïóëüñíàÿ ðàáîòà íà ìàëîé ñêîðîñòè

Åñëè êîíòàêò JOG çàìêíóò, à çàòåì êîíòàêò íàïðàâëåíèÿ âðàùåíèÿ àêòèâèçèðîâàí, òî âðåìÿ
ðàçãîíà áóäåò 0,1 ñ âíå çàâèñèìîñòè îò íàñòðîåê ACC, dEC, AC2, dE2. Åñëè êîíòàêò
íàïðàâëåíèÿ âðàùåíèÿ çàìêíóò, à çàòåì çàäåéñòâîâàí êîíòàêò JOG, òî èñïîëüçóþòñÿ
íàñòðîåííûå çíà÷åíèÿ òåìïîâ.

Ïàðàìåòðû, äîñòóïíûå â íàñòðîå÷íîì ìåíþ:
- ñêîðîñòü JOG;
- âûäåðæêà ìèíèìàëüíîãî âðåìåíè äëÿ èãíîðèðîâàíèÿ êîìàíä ìåæäó äâóìÿ ñîñåäíèìè
öèêëàìè ïðè ïîøàãîâîé ðàáîòå JOG.
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Ïðèêëàäíûå ôóíêöèè êîíôèãóðèðóåìûõ I/O

Áûñòðåå-ìåäëåííåå: âîçìîæíû äâà òèïà ðàáîòû

1 - Èñïîëüçîâàíèå êíîïîê ïðîñòîãî äåéñòâèÿ: íåîáõîäèìû äâà ëîãè÷åñêèõ âõîäà ïîìèìî
âõîäîâ çàäàíèÿ íàïðàâëåíèÿ âðàùåíèÿ.
Âõîä, íàçíà÷åííûé äëÿ êîìàíäû Áûñòðåå, óâåëè÷èâàåò ñêîðîñòü, à äëÿ êîìàíäû Ìåäëåííåå
óìåíüøàåò  åå.
Äàííàÿ ôóíêöèÿ äàåò äîñòóï ê ïàðàìåòðó ñîõðàíåíèÿ çàäàíèÿ Str â ìåíþ Óïðàâëåíèÿ.
2 - Èñïîëüçîâàíèå êíîïîê äâîéíîãî äåéñòâèÿ: íåîáõîäèì òîëüêî îäèí ëîãè÷åñêèé âõîä,
íàçíà÷åííûé íà êîìàíäó Áûñòðåå.
Áûñòðåå-ìåäëåííåå ñ êíîïêàìè äâîéíîãî äåéñòâèÿ:
Îïèñàíèå: 1 êíîïêà äâîéíîãî íàæàòèÿ äëÿ êàæäîãî íàïðàâëåíèÿ âðàùåíèÿ. Êàæäîå
íàæàòèå çàìûêàåò ñóõîé êîíòàêò.

Ñâîáîäåí 1-å íàæàòèå 2-å íàæàòèå
(ìåäëåííåå) (ïîääåðæèâà- (áûñòðåå)

ìàÿ ñêîðîñòü)

Êíîïêà � a a è b
âïåðåä

Êíîïêà � c c è d
íàçàä

Ïðèìåð ïîäêëþ÷åíèÿ:

LI1 : âïåðåä
LIx : íàçàä
LIy : áûñòðåå

Äàííûé òèï óïðàâëåíèÿ íåñîâìåñòèì ñ 3-õ ïðîâîäíûì óïðàâëåíèåì. Â ýòîì ñëó÷àå ôóíêöèÿ
Ìåäëåííåå àâòîìàòè÷åñêè íàçíà÷àåòñÿ íà âõîä ñ áîëüøèì èíäåêñîì (íàïðèìåð, LI3 (Áûñòðåå),
LI4 (Ìåäëåííåå).

Â îáîèõ ñëó÷àÿõ èñïîëüçîâàíèÿ ìàêñèìàëüíàÿ ñêîðîñòü îïðåäåëÿåòñÿ ñèãíàëàìè, çàäàâàåìûìè
íà àíàëîãîâûå âõîäû. Ïîäêëþ÷èòå, íàïðèìåð,  AI1 ê +10 Â.

LI1

a c

b d

LIx LIy
ATV58 control terminals

+ 24

Forward

LSP

LSP
0

0

0

Press 2
Press 1

a a a a a a a

b b

c c

d

Reverse

Press 2
Press 1

Motor
frequency
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Çàäàííûå ñêîðîñòè

2, 4 èëè 8 ñêîðîñòåé ìîãóò áûòü ïðåäâàðèòåëüíî âûáðàíû, òðåáóÿ äëÿ ýòîãî ñîîòâåòñòâåííî
1, 2 èëè 3 ëîãè÷åñêèõ âõîäà.
Íåîáõîäèìî ñîáëþäàòü ñëåäóþùèé ïîðÿäîê íàçíà÷åíèÿ PS2 (LIx), PS4 (LIy), PS8 (LIz).

2 çàäàííûå 4 çàäàííûå 8 çàäàííûõ
ñêîðîñòè ñêîðîñòè ñêîðîñòè

Íàçíà÷üòå: LIx äëÿ PS2 Íàçíà÷üòå: LIx äëÿ PS2, çàòåì Íàçíà÷üòå: LIx äëÿ PS2,
LIy äëÿ PS4 LIy äëÿ PS4, çàòåì LIz äëÿ PS8

LIx Çàäàííàÿ ñêîð. LIy LIx Çàäàííàÿ ñêîð. LIz LIy LIx Çàäàííàÿ ñêîð.
0 LSP+ çàäàíèå 0 0 LSP+çàäàíèå 0 0 0 LSP+çàäàíèå
1 HSP 0 1 SP2 0 0 1 SP2

1 0 SP3 0 1 0 SP3
1 1 HSP 0 1 1 SP4

1 0 0 SP5
1  0 1 SP6
 1 1 0 SP7
 1 1 1 HSP

Äëÿ ñíÿòèÿ íàçíà÷åíèÿ ëîãè÷åñêèõ âõîäîâ ñîáëþäàéòå ñëåäóþùèé ïîðÿäîê: PS8 (LIz), PS4
(LIy), PS2 (LIx).

Ïåðåêëþ÷åíèå çàäàíèé:

Ïåðåêëþ÷åíèå äâóõ çàäàþùèõ ñèãíàëîâ (çàäàíèÿ íà âõîäû AI1 è AI2) ïî êîìàíäå, ïîäàííîé
íà ëîãè÷åñêèé âõîä.
Äàííàÿ ôóíêöèÿ àâòîìàòè÷åñêè íàçíà÷àåò AI2 íà çàäàíèå ñêîðîñòè 2.

Ñõåìà ïîäêëþ÷åíèÿ:

Ðàçîìêíóòûé êîíòàêò - çàäàíèå = AI2
Çàìêíóòûé êîíòàêò - çàäàíèå = AI1

Îñòàíîâêà íà âûáåãå

Âûçûâàåò îñòàíîâêó äâèãàòåëÿ òîëüêî çà ñ÷åò ìîìåíòà ñîïðîòèâëåíèÿ íà âàëó ïðè
âûêëþ÷åííîì ïèòàíèè äâèãàòåëÿ. Îñòàíîâêà íà âûáåãå îñóùåñòâëÿåòñÿ ïðè ðàçìûêàíèè
ëîãè÷åñêîãî âõîäà (ñîñòîÿíèå 0).

Äèíàìè÷åñêîå òîðìîæåíèå

Îñòàíîâêà äèíàìè÷åñêèì òîðìîæåíèåì îñóùåñòâëÿåòñÿ  ïðè çàìûêàíèè ëîãè÷åñêîãî âõîäà
(ñîñòîÿíèå 1).

Áûñòðàÿ îñòàíîâêà:

Áûñòðàÿ îñòàíîâêà ñ óìåíüøåííûì âðåìåíåì òîðìîæåíèÿ, çàäàííûì êîýôôèöèåíòîì
óìåíüøåíèÿ dCF, ïîÿâëÿþùèìñÿ â ìåíþ Ïðèâîäà.
Áûñòðàÿ îñòàíîâêà ïîëó÷àåòñÿ ïðè ðàçìûêàíèè ëîãè÷åñêîãî âõîäà (ñîñòîÿíèå 0).

Ïðèêëàäíûå ôóíêöèè êîíôèãóðèðóåìûõ I/O

COM

0-20mA
4-20mA

+10AI 1LI x + 24 AI 2
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Ïðèêëàäíûå ôóíêöèè êîíôèãóðèðóåìûõ I/O

Ïåðåêëþ÷åíèå äâèãàòåëåé:

Äàííàÿ ôóíêöèÿ ïîçâîëÿåò ïîñëåäîâàòåëüíî ïèòàòü îäíèì è òåì æå ïðåîáðàçîâàòåëåì äâà
äâèãàòåëÿ ðàçëè÷íîé ìîùíîñòè. Ïåðåêëþ÷åíèå îáåñïå÷èâàåòñÿ ñ ïîìîùüþ ïðèìåíÿåìîé íà
âûõîäå ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñõåìû. Ïåðåêëþ÷åíèå äîëæíî îñóùåñòâëÿòüñÿ ïðè îñòàíîâëåííîì
äâèãàòåëå è çàáëîêèðîâàííîì ïðåîáðàçîâàòåëå. Ñëåäóþùèå âíóòðåííèå ïàðàìåòðû
àâòîìàòè÷åñêè êîììóòèðóþòñÿ ëîãè÷åñêîé êîìàíäîé:

- íîìèíàëüíûé òîê äâèãàòåëÿ; - òîê ñíÿòèÿ òîðìîçà;
- òîê äèíàìè÷åñêîãî òîðìîæåíèÿ.

Äàííàÿ ôóíêöèÿ àâòîìàòè÷åñêè çàïðåùàåò òåïëîâóþ çàùèòó âòîðîãî äâèãàòåëÿ. Äîñòóïíûé
ïàðàìåòð: ñîîòíîøåíèå ìîùíîñòåé äâèãàòåëåé (ÐÑÑ) â ìåíþ Ïðèâîäà.

Âòîðîå îãðàíè÷åíèå ìîìåíòà:

Óìåíüøåíèå ìàêñèìàëüíîãî ìîìåíòà äâèãàòåëÿ ïðè àêòèâèçèðîâàííîì ëîãè÷åñêîì âõîäå.
Ïàðàìåòð tL2 â ìåíþ Ïðèâîäà.

Ñáðîñ íåèñïðàâíîñòè:

Âîçìîæíû äâà òèïà ñáðîñà: ÷àñòè÷íûé è ïîëíûé (ïàðàìåòð rSt ìåíþ Íåèñïðàâíîñòè).

×àñòè÷íûé ñáðîñ (rSt = RSP):
Ïîçâîëÿåò ñòåðåòü ñîõðàíåííóþ íåèñïðàâíîñòü è ïîâòîðíî âêëþ÷èòü ïðåîáðàçîâàòåëü ïðè
èñ÷åçíîâåíèè ïðè÷èíû íåèñïðàâíîñòè.
Íåèñïðàâíîñòè, îòíîñÿùèåñÿ ê ÷àñòè÷íîìó ñòèðàíèþ:

- ïåðåíàïðÿæåíèå ñåòè - íåèñïðàâíîñòü ñâÿçè - ïåðåãðåâ äâèãàòåëÿ
- ïåðåíàïðÿæåíèå çâåíà ï.ò. - ïåðåãðóçêà äâèãàòåëÿ - íåèñïðàâí. ïîñëåäîâàò.ñâÿçè
- îáðûâ ôàçû äâèãàòåëÿ - îáðûâ çàäàíèÿ 4 - 20 ìÀ - ïåðåãðåâ ïðåîáðàçîâàòåëÿ
- âðàù. íàãðóçêè â îáð.íàïð.   - âíåøíÿÿ íåèñïðàâíîñòü       - ïîâûøåííàÿ ñêîðîñòü

Ïîëíûé ñáðîñ (rSt = RSG) :

Ðå÷ü èäåò î çàïðåòå (ôîðñèðîâàííûé ðåæèì) âñåõ íåèñïðàâíîñòåé, çà èñêëþ÷åíèåì SCF
(êîðîòêîå çàìûêàíèå äâèãàòåëÿ), ïðè çàìûêàíèè íàçíà÷åííîãî ëîãè÷åñêîãî âõîäà.

Ëîêàëüíàÿ ôîðñèðîâêà:

Ïîçâîëÿåò ïåðåéòè ñ ñåòåâîãî ðåæèìà (ïîñëåäîâàòåëüíàÿ ñâÿçü) â ëîêàëüíûé ðåæèì
(óïðàâëåíèå ÷åðåç êëåììíèê èëè òåðìèíàë).

Àâòîïîäñòðîéêà:

Ïåðåõîä íàçíà÷åííîãî ëîãè÷åñêîãî âõîäà â ñîñòîÿíèå 1 çàïóñêàåò àâòîïîäñòðîéêó àíàëîãè÷íî
ïàðàìåòðó tUn â ìåíþ ïðèâîäà.

ÂÍÈÌÀÍÈÅ: àâòîïîäñòðîéêà îñóùåñòâëÿåòñÿ òîëüêî ïðè ñíÿòûõ êîìàíäàõ. Åñëè
àêòèâèçèðîâàíà ôóíêöèÿ îñòàíîâêè íà âûáåãå èëè áûñòðîé îñòàíîâêè, òî íåîáõîäèìî
ïåðåâåñòè ñîîòâåòñòâóþùèé âõîä â 1 (àêòèâåí â 0).
Ïðèìåíåíèå: íàïðèìåð, â ñëó÷àå êîììóòàöèè äâèãàòåëåé.
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Ïðèêëàäíûå ôóíêöèè êîíôèãóðèðóåìûõ I/O

Ïðèêëàäíûå ôóíêöèè àíàëîãîâûõ âõîäîâ

Àíàëîãîâûé âõîä AI1 âñåãäà íàçíà÷åí äëÿ çàäàíèÿ ñêîðîñòè.

Íàçíà÷åíèå âõîäîâ AI2 è AI3

Ñóììèðîâàííîå çàäàíèå ñêîðîñòè: Çàäàíèÿ ÷àñòîòû ñ âûõîäîâ AI2 è AI3 ìîãóò
ñóììèðîâàòüñÿ ñ AI1.

Ðåãóëèðîâàíèå ñêîðîñòè ñ ïîìîùüþ òàõîãåíåðàòîðà: (Íàçíà÷åíèå âõîäà AI3 âîçìîæíî
òîëüêî ïðè íàëè÷èè êàðòû ðàñøèðåíèÿ I/O c àíàëîãîâûì âõîäîì): ïîçâîëÿåò êîððåêòèðîâàòü
ñêîðîñòü ñ ïîìîùüþ îáðàòíîé ñâÿçè ïî òàõîãåíåðàòîðó.
Äëÿ àäàïòàöèè íàïðÿæåíèÿ òàõîãåíåðàòîðà íåîáõîäèìî ïðèìåíåíèå ìîñòîâîãî äåëèòåëÿ.
Ìàêñèìàëüíîå íàïðÿæåíèå äîëæíî áûòü ìåæäó 5 Â è 9 Â. Òî÷íàÿ ïîäñòðîéêà îñóùåñòâëÿåòñÿ
çàòåì ñ ïîìîùüþ íàñòðîéêè ïàðàìåòðà dtS, äîñòóïíîì â Íàñòðîå÷íîì ìåíþ.

Îáðàáîòêà ñèãíàëà òåðìîýëåêòðè÷åñêîãî çîíäà:  (âîçìîæíî òîëüêî ïðè íàëè÷èè êàðòû
ðàñøèðåíèÿ I/O c àíàëîãîâûì âõîäîì): ïîçâîëÿåò îñóùåñòâëÿòü íåïîñðåäñòâåííóþ òåïëîâóþ
çàùèòó äâèãàòåëÿ, ïîäêëþ÷àÿ íà âõîä AI3 òåðìîçîíäû, ââåäåííûå â îáìîòêè äâèãàòåëÿ.
Õàðàêòåðèñòèêè òåðìîçîíäîâ:
Ñóììàðíîå ñîïðîòèâëåíèå òåðìîçîíäà ïðè 20°C = 750 Îì.

ÏÈ-ðåãóëÿòîð:  Ìîãóò èñïîëüçîâàòüñÿ AI2 èëè AI3 (ñ êàðòîé ðàñøèðåíèÿ I/O c àíàëîãîâûì
âõîäîì). Ïîçâîëÿåò ïîäêëþ÷èòü äàò÷èê è àêòèâèçèðîâàòü ÏÈ-ðåãóëÿòîð.
Ïàðàìåòðû, äîñòóïíûå â íàñòðîå÷íîì ìåíþ:
- ïðîïîðöèîíàëüíûé êîýôôèöèåíò óñèëåíèÿ ðåãóëÿòîðà (rPG);
- èíòåãðàëüíûé êîýôôèöèåíò óñèëåíèÿ ðåãóëÿòîðà (rIG);
- ìàñøòàáíûé êîýôôèöèåíò îáðàòíîé ñâÿçè ðåãóëÿòîðà (FbS): ïîçâîëÿåò íàñòðîèòü
ìàêñèìàëüíîå çíà÷åíèå ñèãíàëà îáðàòíîé ñâÿçè äëÿ åãî ñîãëàñîâàíèÿ ñ ìàêñèìàëüíûì
çàäàþùèì ñèãíàëîì ðåãóëÿòîðà;
- èíâåðñèÿ êîððåêòèðóþùåãî ñèãíàëà (PIC) : åñëè PIC = No, òî ñêîðîñòü äâèãàòåëÿ
óâåëè÷èâàåòñÿ, êîãäà îøèáêà ïîëîæèòåëüíà, åñëè PIC = Yes, òî ñêîðîñòü äâèãàòåëÿ
óìåíüøàåòñÿ, êîãäà îøèáêà ïîëîæèòåëüíà.

Åñëè ëîãè÷åñêèé âõîä íàçíà÷åí íà ïåðåêëþ÷åíèå çàäàíèé, òî òîëüêî âõîä AI3 ìîæåò
èñïîëüçîâàòüñÿ äëÿ ÏÈ-ðåãóëÿòîðà.

Îãðàíè÷åíèå ìîìåíòà: (âîçìîæíî òîëüêî ïðè íàëè÷èè êàðòû ðàñøèðåíèÿ I/O c àíàëîãîâûì
âõîäîì AI3). Ñèãíàë, ïðèëîæåííûé ê AI3, âîçäåéñòâóåò ëèíåéíûì îáðàçîì íà âíóòðåííåå
îãðàíè÷åíèå ìîìåíòà (ïàðàìåòð TLI â ìåíþ Ïðèâîäà).
- Åñëè AI3 = 0 Â: îãðàíè÷åíèå = TLI x 0 = 0
- Åñëè AI3 = 10 Â: îãðàíè÷åíèå = TLI.

Ïðèìåíåíèÿ: Êîððåêöèÿ ìîìåíòà, íàòÿæåíèÿ è ò.ä.

Ïðèêëàäíûå ôóíêöèè âõîäà öèôðîâîãî äàò÷èêà

(Òîëüêî ïðè íàëè÷èè êàðòû ðàñøèðåíèÿ I/O cî âõîäîì öèôðîâîãî äàò÷èêà).

Ðåãóëèðîâàíèå ñêîðîñòè: Ïîçâîëÿåò êîððåêòèðîâàòü ñêîðîñòü ñ ïîìîùüþ èìïóëüñíîãî
(èíêðåìåíòàëüíîãî) äàò÷èêà èëè äåòåêòîðà. (Ñì. äîêóìåíòàöèþ, ïîñòàâëÿåìóþ ñ êàðòîé).

Ñóììèðîâàííîå çàäàíèå ñêîðîñòè: Âûõîäíîé ñèãíàë ñ äàò÷èêà ñóììèðóåòñÿ ñ AI1. (Ñì.
äîêóìåíòàöèþ, ïîñòàâëÿåìóþ ñ êàðòîé).
Ïðèìåíåíèÿ:
- ñèíõðîíèçàöèÿ ñêîðîñòè íåñêîëüêèõ ïðåîáðàçîâàòåëåé. Ïàðàìåòð PLS ìåíþ Ïðèâîäà
ïîçâîëÿåò íàñòðîèòü ñîîòíîøåíèå ñêîðîñòåé îäíîãî äâèãàòåëÿ ïî îòíîøåíèþ ê äðóãîìó.
- Çàäàíèå ñ ïîìîùüþ ãåíåðàòîðà èìïóëüñîâ.
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Ïðèêëàäíûå ôóíêöèè ëîãè÷åñêèõ âûõîäîâ
Ðåëå R2, ñòàòè÷åñêèé âûõîä LO (ñ êàðòîé ðàñøèðåíèÿ I/O)
Óïðàâëåíèå âûõîäíûì êîíòàêòîðîì (ÎÑÑ): ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ ñ R2 èëè LO
Ïîçâîëÿåò óïðàâëÿòü êîíòàêòîðîì, ðàñïîëîæåííûì ìåæäó ïðåîáðàçîâàòåëåì  è äâèãàòåëåì,
ñ ïîìîùüþ ïðåîáðàçîâàòåëÿ. Êîìàíäà íà âêëþ÷åíèå êîíòàêòîðà ïîñòóïàåò ïðè ïîÿâëåíèè
êîìàíäû âðàùåíèÿ. Âûêëþ÷åíèå êîíòàêòîðà ïðîèñõîäèò ïðè îòñóòñòâèè òîêà â öåïè äâèãàòåëÿ.
Åñëè ñêîíôèãóðèðîâàíà ôóíêöèÿ äèíàìè÷åñêîãî òîðìîæåíèÿ, òî íå ñëåäóåò åå èñïîëüçîâàòü
äîëãî ïðè îñòàíîâëåííîì äâèãàòåëå, ïîñêîëüêó êîíòàêòîð ñðàáîòàåò òîëüêî ïî îêîí÷àíèþ
òîðìîæåíèÿ.

Ïðåîáðàçîâàòåëü ðàáîòàåò  (RUN): ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ ñ R2 èëè LO
Ëîãè÷åñêèé âûõîä íàõîäèòñÿ â ñîñòîÿíèè 1, åñëè ïðåîáðàçîâàòåëü ïèòàåò äâèãàòåëü (íàëè÷èå
òîêà) èëè ïîäàíà êîìàíäà âðàùåíèÿ ïðè íóëåâîì çàäàíèè ñêîðîñòè.

Óðîâåíü ÷àñòîòû äîñòèãíóò (FTA) : ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ ñ R2 èëè LO

Ëîãè÷åñêèé âûõîä íàõîäèòñÿ â ñîñòîÿíèè 1, åñëè ÷àñòîòà äâèãàòåëÿ áîëüøå èëè ðàâíà óðîâíþ
÷àñòîòû, çàäàííîìó ïàðàìåòðó Ftd â Íàñòðîå÷íîì ìåíþ.

Çàäàííàÿ ÷àñòîòà äîñòèãíóòà (SRA): ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ ñ R2 èëè LO

Ëîãè÷åñêèé âûõîä íàõîäèòñÿ â ñîñòîÿíèè 1, åñëè ñêîðîñòü äâèãàòåëÿ ñîîòâåòñòâóåò çàäàííîìó
çíà÷åíèþ.

Âåðõíÿÿ ñêîðîñòü äîñòèãíóòà (FLA): ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ ñ R2 èëè LO

Ëîãè÷åñêèé âûõîä íàõîäèòñÿ â ñîñòîÿíèè 1, åñëè ñêîðîñòü äâèãàòåëÿ ðàâíà HSP.

Óðîâåíü òîêà äîñòèãíóò (CTA): ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ ñ R2 èëè LO

Ëîãè÷åñêèé âûõîä íàõîäèòñÿ â ñîñòîÿíèè 1, åñëè òîê äâèãàòåëÿ áîëüøå èëè ðàâåí óðîâíþ
òîêà, çàäàííîìó ïàðàìåòðó Ctd â Íàñòðîå÷íîì ìåíþ.

Óðîâåíü íàãðåâà äîñòèãíóò (TSA) : ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ ñ R2 èëè LO

Ëîãè÷åñêèé âûõîä íàõîäèòñÿ â ñîñòîÿíèè 1, åñëè íàãðåâ äâèãàòåëÿ áîëüøå èëè ðàâåí óðîâíþ
íàãðåâà, çàäàííîìó ïàðàìåòðó ttd â Íàñòðîå÷íîì ìåíþ.

Ïîñëåäîâàòåëüíîñòü òîðìîæåíèÿ (BLC) : ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ òîëüêî ñ R2

Ïîçâîëÿåò óïðàâëÿòü ýëåêòðîìàãíèòíûì òîðìîçîì ñ ïîìîùüþ ïðåîáðàçîâàòåëÿ äëÿ ïîäúåìíûõ
ìåõàíèçìîâ. Äëÿ ìåõàíèçìîâ ñ ãîðèçîíòàëüíûì ïåðåìåùåíèåì èñïîëüçóéòå ôóíêöèþ
Ïðåîáðàçîâàòåëü ðàáîòàåò.

T = íåðåãóëèðóåìàÿ âûäåðæêà âðåìåíè

Íàñòðîéêè, äîñòóïíûå â Íàñòðîå÷íîì ìåíþ:

- ÷àñòîòà ñíÿòèÿ òîðìîçà (brL) - òîê ñíÿòèÿ òîðìîçà (Ibn)
- âðåìÿ ñíÿòèÿ òîðìîçà (brt) - ÷àñòîòà íàëîæåíèÿ òîðìîçà (bEn)
- âðåìÿ íàëîæåíèÿ òîðìîçà (bEt)

Setpoint

Brake status

R2 relay 

brtT bEt

Motor speed

Up or down
1

0

1

0

1

0
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Ðåêîìåíäàöèè ïî íàñòðîéêàì óïðàâëåíèÿ òîðìîçîì äëÿ ïîäúåìíûõ ìåõàíèçìîâ

1 - ×àñòîòà ñíÿòèÿ òîðìîçà (brL) :
Íàñòðîéòå ÷àñòîòó ñíÿòèÿ òîðìîçà íà çíà÷åíèå: íîìèíàëüíîå ñêîëüæåíèå, óìíîæåííîå íà
íîìèíàëüíóþ ÷àñòîòó (g x FS).

(Ns-Nr)Ðàñ÷åò:     ñêîëüæåíèå =
     Ns

- Ns - ñèíõðîííàÿ ñêîðîñòü â îá/ìèí
(äëÿ ñåòè 50 Ãö: Ns = 3000 îá/ìèí äëÿ 2-ïîëþñíîãî äâèãàòåëÿ, 1500 îá/ìèí äëÿ 4-ïîëþñíîãî
äâèãàòåëÿ, 1000 îá/ìèí äëÿ 6-ïîëþñíîãî äâèãàòåëÿ è 750 îá/ìèí äëÿ 8-ïîëþñíîãî
äâèãàòåëÿ;
äëÿ ñåòè 60 Ãö: Ns = 3600 îá/ìèí äëÿ 2-ïîëþñíîãî äâèãàòåëÿ, 1800 îá/ìèí äëÿ 4-ïîëþñíîãî
äâèãàòåëÿ, 1200 îá/ìèí äëÿ 6-ïîëþñíîãî äâèãàòåëÿ è 900 îá/ìèí äëÿ 8-ïîëþñíîãî
äâèãàòåëÿ).
- Nr - íîìèíàëüíàÿ ñêîðîñòü ïðè íîìèíàëüíîì ìîìåíòå â îá/ìèí, áåðåòñÿ ñêîðîñòü,
ïðèâåäåííàÿ íà çàâîäñêîé òàáëè÷êå äâèãàòåëÿ.

×àñòîòà ñíÿòèÿ = g x Fs.
- g = ïðåäâàðèòåëüíî ðàññ÷èòàííîå çíà÷åíèå ñêîëüæåíèÿ;
- Fs = íîìèíàëüíàÿ ÷àñòîòà äâèãàòåëÿ (ïðèâåäåííàÿ íà çàâîäñêîé òàáëè÷êå).

Íàïðèìåð: äëÿ 4-õ ïîëþñíîãî äâèãàòåëÿ, 1430 îá/ìèí, 50 Ãö
g = (1500 - 1430) / 1500 = 0.0466
×àñòîòà ñíÿòèÿ òîðìîçà = 0.0466 x 50 = 2.4 Ãö

2 - Òîê ñíÿòèÿ òîðìîçà (Ibr) :

Íàñòðîéòå òîê ñíÿòèÿ òîðìîçà, ðàâíûì íîìèíàëüíîìó òîêó äâèãàòåëÿ.
Çàìå÷àíèå ê ïóíêòàì 1 è 2: ïðèâåäåííûå çíà÷åíèÿ (÷àñòîòà è òîê ñíÿòèÿ) ñîîòâåòñòâóþò
òåîðåòè÷åñêèì çíà÷åíèÿì. Åñëè ïðè èñïûòàíèÿõ ìîìåíò îêàçûâàåòñÿ íåäîñòàòî÷íûì, òî
ñîõðàíèòå òîê ñíÿòèÿ, ðàâíûì íîìèíàëüíîìó òîêó äâèãàòåëÿ, è óìåíüøèòå ÷àñòîòó ñíÿòèÿ
òîðìîçà (äî 2/3 çíà÷åíèÿ íîìèíàëüíîãî ñêîëüæåíèÿ). Åñëè ðåçóëüòàò ïî ïðåæíåìó íå
óñòðàèâàåò, âåðíèòåñü ê òåîðåòè÷åñêèì çíà÷åíèÿì è çàòåì óâåëè÷üòå òîê ñíÿòèÿ òîðìîçà
(ìàêñ. çíà÷åíèå çàäàåòñÿ Ï×) è óâåëè÷üòå ïîñòåïåííî ÷àñòîòó ñíÿòèÿ òîðìîçà).

3 - Óñêîðåíèå:

Äëÿ ïîäúåìíèêîâ ñîâåòóåì íàñòðàèâàòü âðåìÿ ðàçãîíà áîëüøå 0,5 ñ. Óáåäèòåñü, ÷òî
ïðåîáðàçîâàòåëü íå ïîïàäàåò â îãðàíè÷åíèå ïî òîêó.

Òå æå ðåêîìåíäàöèè äëÿ íàñòðîéêè çàìåäëåíèÿ.
Íàïîìèíàíèå: äëÿ ïîäúìíûõ ìåõàíèçìîâ íåîáõîäèìî èñïîëüçîâàòü Ï× ñ òîðìîçíûì
ñîïðîòèâëåíèåì è ñëåäóåò óáåäèòüñÿ, ÷òî âûáðàííûå íàñòðîéêè è êîíôèãóðàöèè  íå ìîãóò
ïðèâåñòè ê ïàäåíèþ èëè íåêîíòðîëèðóåìîìó ïîäúåìó ãðóçà.

4 - Âðåìÿ ñíÿòèÿ òîðìîçà (brt):

Íàñòðîéòå â çàâèñèìîñòè îò òèïà òîðìîçà. Ýòî âðåìÿ, íåîáõîäèìîå äëÿ ìåõàíè÷åñêîãî
ñíÿòèÿ òîðìîçà.

5 - ×àñòîòà íàëîæåíèÿ òîðìîçà (bEn):
Íàñòðîéòå íà çíà÷åíèå â 2 ðàçà áîëüøåå íîìèíàëüíîãî ñêîëüæåíèÿ (â íàøåì ïðèìåðå 2 x
2.4 = 4.8 Ãö). Çàòåì ïðîèçâåäèòå ïîäñòðîéêó â çàâèñèìîñòè îò ðåçóëüòàòà.

6 - Âðåìÿ íàëîæåíèÿ òîðìîçà (bEt):
Íàñòðîéòå â çàâèñèìîñòè îò òèïà òîðìîçà. Ýòî âðåìÿ, íåîáõîäèìîå äëÿ ìåõàíè÷åñêîãî
íàëîæåíèÿ òîðìîçà.
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Ïðèêëàäíûå ôóíêöèè àíàëîãîâîãî âûõîäà ÀÎ

Àíàëîãîâûé âûõîä ÀÎ ÿâëÿåòñÿ òîêîâûì âûõîäîì ñ ïðåäåëàìè AOL è  AOH â ìÀ.
AOL è AOH ñêîíôèãóðèðîâàíû íà äèàïàçîí 0 - 20 ìÀ.

Ïðèìåðû AOL - AOH :
0 - 20 ìÀ
4 - 20 ìÀ
20 - 4 ìÀ

Òîê äâèãàòåëÿ (êîä OCR): âûâîäèò äåéñòâóþùåå çíà÷åíèå òîêà äâèãàòåëÿ.

×àñòîòà äâèãàòåëÿ (êîä OFR): âûâîäèò ÷àñòîòó äâèãàòåëÿ, îöåíåííóþ ïðåîáðàçîâàòåëåì.

Âûõîä ôîðìèðîâàòåëÿ òåìïà (êîä ORP): âûâîäèò ÷àñòîòó íà âûõîäå ôîðìèðîâàòåëÿ
òåìïà ðàçãîíà (òîðìîæåíèÿ). ÀÎÍ ñîîòâåòñòâóåò ìàêñèìàëüíîé ÷àñòîòå (ïàðàìåòð tFr),
AOL - íóëåâîé ÷àñòîòå.

Ìîìåíò äâèãàòåëÿ (êîä TRQ): âûâîäèò àáñîëþòíîå çíà÷åíèå ìîìåíòà äâèãàòåëÿ.
ÀÎÍ ñîîòâåòñòâóåò óäâîåííîìó íîìèíàëüíîìó ìîìåíòó, AOL - íóëåâîìó ìîìåíòó.

Ìîìåíò äâèãàòåëÿ è åãî íàïðàâëåíèå (êîä STQ) : âûâîäèò  çíà÷åíèå ìîìåíòà äâèãàòåëÿ
è åãî íàïðàâëåíèå:

� AOL ñîîòâåòñòâóåò òîðìîçíîìó ìîìåíòó = óäâîåííîìó íîìèíàëüíîìó ìîìåíòó

� AOH ñîîòâåòñòâóåò ìîìåíòó äâèãàòåëÿ = óäâîåííîìó íîìèíàëüíîìó ìîìåíòó

� AOH + AOL  ñîîòâåòñòâóåò íóëåâîìó ìîìåíòó.
         2
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Äàííîå ìåíþ äîñòóïíî â ïîëîæåíèè ïåðåêëþ÷àòåëÿ . Èçìåíåíèå ïàðàìåòðîâ âîçìîæíî òîëüêî

ïðè îñòàíîâëåííîì äâèãàòåëå è çàáëîêèðîâàííîì ïðåîáðàçîâàòåëå.

Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå Çàâîäñêàÿ
íàñòðîéêà

Auto  Restart Atr Ïîçâîëÿåò îñóùåñòâëÿòü àâòîìàòè÷åñêèé ïîâòîðíûé No
ïóñê ïðè èñ÷åçíîâåíèè íåèñïðàâíîñòè (âûáîð Yes/No).
Àâòîìàòè÷åñêèé ïîâòîðíûé ïóñê âîçìîæåí ïîñëå
âîçíèêíîâåíèÿ ñëåäóþùèõ íåèñïðàâíîñòåé:
- ïåðåíàïðÿæåíèå â ñåòè
- ïåðåíàïðÿæåíèå â çâåíå ïîñòîÿííîãî òîêà
- âíåøíÿÿ íåèñïðàâíîñòü
- îáðûâ ôàçû äâèãàòåëÿ
- íåèñïðàâíîñòü ïîñëåäîâàòåëüíîé ñâÿçè
- êîììóíèêàöèîííàÿ íåèñïðàâíîñòü
- îáðûâ çàäàíèÿ 4-20 ìÀ
- ïåðåãðóçêà äâèãàòåëÿ (óñëîâèå: òåïëîâîå ñîñòîÿíèå
  äâèãàòåëÿ ìåíüøå 100 %)
- ïåðåãðåâ ïðåîáðàçîâàòåëÿ (óñëîâèå: òåïëîâîå
  ñîñòîÿíèå ïðåîáðàçîâàòåëÿ ìåíüøå 70 %)
- ïåðåãðåâ äâèãàòåëÿ (óñëîâèå: ñîïðîòèâëåíèå çîíäîâ
  ìåíüøå 1,500 Îì)
Ïðè àêòèâèçàöèè ôóíêöèè ðåëå áåçîïàñíîñòè îñòàåòñÿ
çàìêíóòûì ïîñëå îñòàíîâêè èç-çà îäíîé èëè
íåñêîëüêèõ íåèñïðàâíîñòåé. Êîãäà ïîÿâëÿþòñÿ óñëîâèÿ
ïóñêà (èñ÷åçàåò íåèñïðàâíîñòü), òî Ï× îñóùåñòâëÿåò
ïîïûòêó ïîâòîðíîãî ïóñêà ïîñëå âûäåðæêè 30 ñ.
Äåëàåòñÿ ìàêñèìóì 6 ïîïûòîê ïåðåçàïóñêà. Åñëè âñå 6
ïîïûòîê îêàçûâàþòñÿ íåóäà÷íûìè, òî Ï× îêîí÷àòåëüíî
áëîêèðóåòñÿ ñ îòêëþ÷åíèåì ðåëå áåçîïàñíîñòè äî
âîçâðàòà Ï× â èñõîäíîå ïîëîæåíèå ïóòåì ñíÿòèÿ ïèòà-
íèÿ.

Äàííàÿ ôóíêöèÿ òðåáóåò ïîääåðæàíèÿ ñîñòîÿíèÿ
óïðàâëÿþùåé ñõåìû. Íåîáõîäèìî îáåñïå÷èòü
 áåçîïàñíîñòü ïåðñîíàëà è ìåõàíèçìà ïðè
íåñâîåâðåìåííîì ïîâòîðíîì ïóñêå.

Reset Type rSt Äàííàÿ ôóíêöèÿ äîñòóïíà, åñëè ñáðîñ íåèñïðàâíîñòåé RSP
îñóùåñòâëÿåòñÿ ñ ïîìîùüþ ëîãè÷åñêîãî âõîäà.
Âîçìîæíû 2 âàðèàíòà: ÷àñòè÷íûé (RSP) è ïîëíûé (RSG)
ñáðîñ. Íåèñïðàâíîñòè, îòíîñÿùèåñÿ ê ÷àñòè÷íîìó
ñáðîñó (rSt = RSP)
- ïåðåíàïðÿæåíèå â ñåòè - ïåðåíàïð. â çâåíå ïîñò.òîêà
- ïåðåãðåâ äâèãàòåëÿ - îáðûâ çàäàíèÿ 4-20 ìÀ
- ïåðåãðóçêà äâèãàòåëÿ - âðàù.íàãðóçêè â îáð.íàïð.
- îáðûâ ôàçû äâèãàòåëÿ - ïåðåãðåâ ïðåîáðàçîâàòåëÿ
- íåèñïð. ïîñë. ñâÿçè - âíåøíÿÿ íåèñïðàâíîñòü
- êîììóíèê. íåèñïðàâí. - ïîâûøåííàÿ ñêîðîñòü
Íåèñïðàâíîñòè, îòíîñÿùèåñÿ ê ïîëíîìó ñáðîñó
(rSt = RSG): âñå íåèñïðàâíîñòè. Îí âûïîëíÿåòñÿ
çàïðåòîì âñåõ íåèñïðàâíîñòåé (ôîðñèðîâàííûé ðåæèì).
Äëÿ êîíôèãóðèðîâàíèÿ rSt = RSG :
1 - îòîáðàçèòå RSG;
2 - íàæìèòå êëàâèøó ENT;
3 - Ï× îòîáðàæàåò íà ýêðàíå See manual;
4 - íàæìèòå ▲ çàòåì ▼ çàòåì ENT.

Ìåíþ íåèñïðàâíîñòåé
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Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå Çàâîäñêàÿ
íàñòðîéêà

OutPhaseLoss OPL Äàåò ðàçðåøåíèå íà íåèñïðàâíîñòü îáðûâ ôàçû äâè- Yes
ãàòåëÿ. (Èñêëþ÷åíèå ïîÿâëåíèÿ äàííîé íåèñïðàâíîñ-
òè ïðè èñïîëüçîâàíèè ðàçúåäèíèòåëÿ ìåæäó Ï× è
äâèãàòåëåì). Âûáîð Yes / No.

InPhaseLoss IPL Äàåò ðàçðåøåíèå íà íåèñïðàâíîñòü îáðûâ ôàçû ñåòè. Yes
(Èñêëþ÷åíèå ïîÿâëåíèÿ äàííîé íåèñïðàâíîñòè ïðè
ïðÿìîì ïèòàíèè çâ.ïîñò.òîêà èëè îäíîôàçíîì ïèòà-
íèè 3-õ ôàçíûõ Ï× ATV58�U72M2, U90M2, D12M2).
Âûáîð Yes / No.
Äàííîé íåèñïðàâíîñòè íåò â ïðåîáðàçîâàòåëÿõ
 ATV58�U09M2, U18M2, U29M2 è U41M2.

ThermProType t H t Îïðåäåëÿåò òèï êîñâåííîé òåïëîâîé çàùèòû äâèãàòå- ACL
ëÿ ñ ïîìîùüþ Ï×. Åñëè ê ïðåîáðàçîâàòåëþ ïîäêëþ-
÷åíû òåðìîçîíäû, òî äàííàÿ ôóíêöèÿ íåäîñòóïíà.
Ïðè îòñóòñòâèè òåïëîâîé çàùèòû: NO: No Prot.
Äâèãàòåëü ñ åñòåñòâ. âåíòèëÿöèåé (ACL): Ï× ó÷è-
òûâàåò óìåíüøåíèå ìîùíîñòè â ôóíêöèè ñêîðîñòè.
Äâèãàòåëü ñ ïðèíóäèò.âåíòèëÿöèåé (FCL): Ï× íå ó÷è-
òûâàåò óìåíüøåíèå ìîùíîñòè â ôóíêöèè ñêîðîñòè.

LossFol lower LFL Äàåò ðàçðåøåíèå íà íåèñïðàâíîñòü îáðûâ çàäàíèÿ No
4-20 ìÀ. Äàííàÿ íåèñïðàâíîñòü êîíôèãóðèðóåòñÿ
òîëüêî â ñëó÷àå, åñëè ïàðàìåòðû çàäàíèÿ AI2  (CrL
è CrN) áîëüøå 3 ìÀ. Âûáîð Yes / No. Åñëè
CrL>CrH, òî LFL áëîêèðóåòñÿ íà Yes.

Catch On Fly F L r Äàåò ðàçðåøåíèå íà áåçóäàðíûé ïåðåçàïóñê ïîñëå No
ñëåäóþùèõ ñîáûòèé:
- îòêëþ÷åíèå ñåòè èëè ïðîñòîå ñíÿòèå íàïðÿæåíèÿ;
- ñáðîñ íåèñïðàâíîñòåé èëè àâòîì. ïåðåçàïóñê;
- îñòàíîâêà íà âûáåãå èëè äèíàìè÷.òîðìîæåíèå ñ
   ïîìîùüþ ëîãè÷åñêîãî âõîäà;
- íåóïðàâëÿåìûé ðàçðûâ íà âûõîäå Ï×.
Âûáîð Yes / No.
Åñëè ðåëå R2 íàçíà÷åíî íà ôóíêöèþ ïîñëåäîâàòåëü-
íîñòü òîðìîæåíèÿ, òî ïàðàìåòð FLr îñòàåòñÿ çàáëî-
êèðîâàííûì íà No.

Cont. Stop StP Óïðàâëÿåìàÿ îñòàíîâêà ïðè îáðûâå ôàçû ñåòè. Ýòà No
ôóíêöèÿ  äåéñòâóåò òîëüêî â ñëó÷àå, åñëè ïàðàìåòð
IPL óñòàíîâëåí íà No. Åñëè IPL óñòàíîâëåí íà Yes, òî
îñòàâüòå StP â ïîëîæåíèè No. Âîçìîæíûé âûáîð:
No: áëîêèðîâêà ïî îòêëþ÷åíèþ ñåòè;
MMS: Ïîääåðæêà çâ.ïîñò.òîêà: óïðàâëåíèå Ï× ïîääåð-
æèâàåòñÿ çà ñ÷åò çàïàñåííîé êèíåòè÷åñêîé ýíåðãèè äî
ïîÿâëåíèÿ íåèñïðàâíîñòè USF (ïîíèæåííîå íàïðÿæ.);
FRP : ñ çàäàííûì òåìïîì: çàìåäëåíèå â ñîîòâåòñòâèè ñ
çàïðîãðàììèðîâàííûì òåìïîì òîðìîæåíèÿ dEC èëè dE2
äî îñòàíîâêè èëè ïîÿâëåíèÿ íåèñïðàâíîñòè USF (ïîíè-
æåííîå íàïðÿæ.). Ýòîãî ðåæèìà íåò â ïðåîáðàçîâàòåëÿõ
ATV58�U09M2, U18M2, U29M2 and U41M2.

RampNotFoll Sdd Ýòà ôóíêöèÿ äîñòóïíà, åñëè çàïðîãðàììèðîâàíà î.ñ. No
ïî ÒÃ èëè ÖÄ. Ïðè ïðèìåíåíèè îíà ïîçâîëÿò çàáëî-
êèðîâàòü Ï× ïðè îáíàðóæåíèè ðàçíîñòè ìåæäó ÷àñ-
òîòîé íàïðÿæåíèÿ ñòàòîðà è èçìåðåííîé ñêîðîñòüþ.
Âûáîð Yes / No.

Ìåíþ íåèñïðàâíîñòåé
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Ìåíþ ôàéëîâ

Äàííîå ìåíþ äîñòóïíî â ïîëîæåíèè ïåðåêëþ÷àòåëÿ . Èçìåíåíèå ïàðàìåòðîâ âîçìîæíî
òîëüêî ïðè îñòàíîâëåííîì äâèãàòåëå è çàáëîêèðîâàííîì ïðåîáðàçîâàòåëå.

Òåðìèíàë ïîçâîëÿåò õðàíèòü 4 ôàéëà êîíôèãóðàöèé ïðåîáðàçîâàòåëÿ.

Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå Çàâîäñêàÿ
íàñòðîéêà

File 1 State F1S Ïîçâîëÿåò îòîáðàçèòü ñîñòîÿíèå ñîîòâåòñòâóþùåãî FRE
File 2 State F2S ôàéëà. FRE
File 3 State F3S Âîçìîæíûå ñîñòîÿíèÿ: FRE
File 4 State F4S FRE : ñâîáîäíûé ôàéë (ïîñëå óñòàíîâêè òåðìèíàëà); FRE

EnG : êîíôèãóðàöèÿ óæå ñîõðàíåíà â äàííîì ôàéëå.

Operat .Type FOt Ïîçâîëÿåò âûáðàòü îïåðàöèè äëÿ ðåàëèçàöèè â ôàéëå. NO
Âîçìîæíûå îïåðàöèè:
NO : íåò òðåáóåìîé îïåðàöèè (çíà÷åíèå ïî óìîë÷à-
íèþ ïðè êàæäîì íîâîì ïîäêëþ÷åíèè òåðìèíàëà ê
ïðåîáðàçîâàòåëþ);
STR : îïåðàöèÿ ñîõðàíåíèÿ êîíôèãóðàöèè Ï× â
ôàéëå òåðìèíàëà;
REC : ïåðåäà÷à ñîäåðæèìîãî ôàéëà â Ï×;
Ini : âîçâðàò ê çàâîäñêèì íàñòðîéêàì Ï×.
           Âîçâðàò ê çàâîäñêèì íàñòðîéêàì ñòèðàåò
           Âàøè íàñòðîéêè è êîíôèãóðàöèþ.

Ðåæèì óïðàâëåíèÿ

- Âûáåðèòå STR, REC èëè InI è íàæìèòå ENT.
1 - Åñëè îïåðàöèÿ = STR:

Îòîáðàæàåòñÿ ÷èñëî ôàéëîâ. Âûáåðèòå ñ ïîìîùüþ ▲  èëè  ▼ è ïîäòâåðäèòå ENT.
2 - Åñëè îïåðàöèÿ = REC :

Îòîáðàæàåòñÿ ÷èñëî ôàéëîâ. Âûáåðèòå ñ ïîìîùüþ ▲  èëè  ▼ è ïîäòâåðäèòå ENT.

- Èíäèêàöèÿ íà ýêðàíå: 
WIRING OK?      E N

CHG
Ïðîâåðüòå, ÷òî ñõåìà ïîäêëþ÷åíèÿ ñîîòâåòñòâóåò êîíôèãóðàöèè ôàéëà.
Îòêàç ESC èëè ïîäòâåðæäåíèå ENT
- òåðìèíàë çàòðåáóåò âòîðîãî ïîäòâåðæäåíèÿ ñ ïîìîùüþ ENT èëè îòêàçà ESC.

3 - Åñëè îïåðàöèÿ = InI :
Ïîäòâåðæäåíèå ENT

- Èíäèêàöèÿ íà ýêðàíå:  
WIRING OK?      E N

CHG
Ïðîâåðüòå, ÷òî ñõåìà ïîäêëþ÷åíèÿ ñîîòâåòñòâóåò êîíôèãóðàöèè ôàéëà.
Îòêàç ESC èëè ïîäòâåðæäåíèå ENT
- òåðìèíàë çàòðåáóåò âòîðîãî ïîäòâåðæäåíèÿ ñ ïîìîùüþ ENT èëè îòêàçà ESC.

Â êîíöå êàæäîé îïåðàöèè ýêðàí âîçâðàùàåòñÿ ê ïàðàìåòðó Operation èëè No.
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Ìåíþ ôàéëîâ

Ìåíþ ôàéëîâ (ïðîäîëæåíèå)

Ñîîáùåíèå Êîä Îïèñàíèå

Password COd Èíäèâèäóàëüíûé êîä

Êîíôèãóðàöèÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ìîæåò áûòü çàùèùåíà ñ ïîìîùüþ èíäèâèäóàëüíîãî êîäà.

ÂÍÈÌÀÍÈÅ: ÝÒÎÒ ÏÀÐÀÌÅÒÐ ÍÓÆÍÎ ÈÑÏÎËÜÇÎÂÀÒÜ Ñ ÎÑÒÎÐÎÆÍÎÑÒÜÞ. ÎÍ
ÌÎÆÅÒ ÇÀÏÐÅÒÈÒÜ ÄÎÑÒÓÏ Ê ÐßÄÓ ÏÀÐÀÌÅÒÐÎÂ. ËÞÁÎÅ ÈÇÌÅÍÅÍÈÅ ÄÀÍÍÎÃÎ
ÏÀÐÀÌÅÒÐÀ ÄÎËÆÍÎ ÁÛÒÜ ÒÙÀÒÅËÜÍÎ ÇÀÏÈÑÀÍÎ È ÇÀÐÅÃÈÑÒÐÈÐÎÂÀÍÎ.

Êîä çàäàåòñÿ ÷åòûðüìÿ öèôðàìè, ïîñëåäíÿÿ èç êîòîðûõ ïîçâîëÿåò çàôèêñèðîâàòü óðîâåíü
äîñòóïà, êîòîðûé æåëàþò îñòàâèòü ñâîáîäíûì.

ýòà öèôðà çàäàåò ðàçðåøåííûé óðîâåíü
äîñòóïà áåç çíàíèÿ êîäà

Äîñòóï ê ìåíþ â çàâèñèìîñòè îò ïîëîæåíèÿ ïåðåêëþ÷àòåëÿ äîñòóïà íà çàäíåé ñòåíêå
òåðìèíàëà ïðåîáðàçîâàòåëÿ ïî ïðåæíåìó äåéñòâóåò â ïðåäåëàõ, ðàçðåøåííûõ êîäîì.
Êîä 0000 (çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà) íå îãðàíè÷èâàåò äîñòóïà.
Â äàííîé òàáëèöå îïðåäåëÿåòñÿ äîñòóï ê ìåíþ â çàâèñèìîñòè îò ïîñëåäíåé öèôðû êîäà.

Ïîñëåäíÿÿ öèôðà êîäà

Ìåíþ                                         Äîñòóï çàáëîêèðîâàí Îòîáðàæåíèå Ìîäèôèêàöèÿ

Íàñòðîéêè 0 êðîìå 0000 1 2
è 9

Óðîâåíü 2 :
Íàñòðîéêè, ìàêðîêîíôèãóð., 0 êðîìå 0000 3 4
ïðèâîä, óïðàâëåíèå, è 9
I/O, íåèñïðàâíîñòè,
ôàéëû  (êðîìå êîäà),
Êîììóíèêàöèÿ (ñ êàðòîé)

Ïðèìåíåíèå (ñ êàðòîé) 0 êðîìå 0000 5 6
è 9

Óðîâåíü 2 è Ïðèìåíåíèå 0 êðîìå 0000 7 8
 (ñ êàðòîé) è 9

Äëÿ äîñòóïà â ìåíþ Ïðèìåíåíèå îáðàòèòåñü ê äîêóìåíòàöèè ïî ïðèêëàäíîé êàðòå.

Èçìåíåíèå êîäà ñ ïîìîùüþ êëàâèø   ▲  è   ▼ .

Ïðè ââîäå íåïðàâèëüíîãî êîäà îí îòâåðãàåòñÿ ñ îòîáðàæåíèåì íà ýêðàíå ñîîáùåíèÿ:

Ïîñëå íàæàòèÿ íà ENT èëè ESC îòîáðàæàåìîå çíà÷åíèå  êîäà  ñòàíîâèòñÿ 0000:
óðîâåíü äîñòóïà îñòàåòñÿ íåèçìåííûì. Îïåðàöèÿ äîëæíà áûòü ïîâòîðåíà.
Äëÿ äîñòóïà ê ìåíþ, çàùèùåííûì ñ ïîìîùüþ êîäà, íåîáõîäèìî ñíà÷àëà ââåñòè ýòîò êîä,
êîòîðûé ïîñòîÿííî äîñòóïåí â ìåíþ Ôàéëîâ.

Password Fault
COd

8888
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Ìåíþ êîììóíèêàöèè è ïðèêëàäíîå ìåíþ/Ïîìîùü
ïðè ýêñïëóàòàöèè/Òåõíè÷åñêîå îáñëóæèâàíèå
Ìåíþ êîììóíèêàöèè
Äàííîå ìåíþ ïîÿâëÿåòñÿ òîëüêî ïðè óñòàíîâëåííîé êîììóíèêàöèîííîé êàðòå. Îíî äîñòóïíî

â ïîëîæåíèè ïåðåêëþ÷àòåëÿ . Êîíôèãóðàöèÿ âîçìîæíà òîëüêî ïðè îñòàíîâëåííîì
äâèãàòåëå è çàáëîêèðîâàííîì ïðåîáðàçîâàòåëå.
Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ ñ äîïîëíèòåëüíîé êîììóíèêàöèîííîé êàðòîé îáðàòèòåñü ê äîêóìåíòàöèè,
ïîñòàâëÿåìîé ñ ýòîé êàðòîé.
Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ êîììóíèêàöèè ÷åðåç ïîðò RS485  îáðàòèòåñü ê äîêóìåíòàöèè,
ïîñòàâëÿåìîé ñ êîìïëåêòîì ñâÿçè RS485.

Ïðèêëàäíîå ìåíþ
Äàííîå ìåíþ ïîÿâëÿåòñÿ òîëüêî ïðè óñòàíîâëåííîé ïðèêëàäíîé êàðòå ïîëüçîâàòåëÿ. Îíî
äîñòóïíî â ïîëîæåíèè ïåðåêëþ÷àòåëÿ . Êîíôèãóðàöèÿ âîçìîæíà òîëüêî ïðè îñòàíîâëåííîì
äâèãàòåëå è çàáëîêèðîâàííîì ïðåîáðàçîâàòåëå.
Îáðàòèòåñü ê äîêóìåíòàöèè, ïîñòàâëÿåìîé ñ ýòîé êàðòîé.

Ïîìîùü ïðè ýêñïëóàòàöèè
Ñì. ñèãíàëèçàöèþ ñâåòîäèîäîâ, ïðèâåäåííóþ â ïàðàãðàôå ÂÂÅÄÅÍÈÅ.

Òåõíè÷åñêîå îáñëóæèâàíèå
Ïåðåä ëþáûì âìåøàòåëüñòâîì â ïðåîáðàçîâàòåëü íåîáõîäèìî îòêëþ÷èòü åãî îò ñåòè è
äîæäàòüñÿ ðàçðÿäà êîíäåíñàòîðîâ (ïðèìåðíî 3 ìèíóòû). Çåëåíûé ñâåòîäèîä íà ëèöåâîé
ïàíåëè ïðåîáðàçîâàòåëÿ äîëæåí ïîãàñíóòü.

ÂÍÈÌÀÍÈÅ: ïîñòîÿííîå íàïðÿæåíèå íà êëåìàõ + è - èëè ÐÀ è ÐÂ ìîæåò äîñòèãàòü
900 Â â çàâèñèìîñòè îò íàïðÿæåíèÿ ñåòè.

Â ñëó÷àå íåèñïðàâíîñòè ïðè ïîäêëþ÷åíèè èëè ðàáîòå ïðåæäå âñåãî óáåäèòåñü, ÷òî âûïîëíåíû
ðåêîìåíäàöèè, êàñàþùèåñÿ îêðóæàþùåé ñðåäû, ìîíòàæà è ïîäêëþ÷åíèÿ. Îáðàòèòåñü ê
ðóêîâîäñòâó ïî ýêñïëóàòàöèè ïðåîáðàçîâàòåëÿ.

Óõîä

Ïðåîáðàçîâàòåëü Altivar 58 íå òðåáóåò íèêàêîãî ïðîôèëàêòè÷åñêîãî óõîäà. Òåì íå ìåíåå
ïåðèîäè÷åñêè ðåêîìåíäóåòñÿ :
- ïðîâåðÿòü ñîñòîÿíèå è êðåïëåíèå ñîåäèíåíèé;
- óáåæäàòüñÿ, ÷òî òåìïåðàòóðà â íåïîñðåäñòâåííîé áëèçîñòè îò ïðåîáðàçîâàòåëÿ îñòàåòñÿ íà

ïðèåìëåìîì óðîâíå è âåíòèëÿöèÿ ýôôåêòèâíà (ñðåäíèé ñðîê ñëóæáû âåíòèëÿòîðîâ ðàâåí 3
- 5 ãîäàì â çàâèñèìîñòè îò îêðóæàþùåé ñðåäû).

- óäàëÿòü ïðè íåîáõîäèìîñòè ïûëü ñ ïðåîáðàçîâàòåëÿ.

Ïîìîùü ïðè îáñëóæèâàíèè

Ïåðâàÿ âûÿâëåííàÿ íåèñïðàâíîñòü ââîäèòñÿ â ïàìÿòü è îòîáðàæàåòñÿ íà ýêðàíå òåðìèíàëà
äî îòêëþ÷åíèÿ Ï× îò ñåòè. Ïðåîáðàçîâàòåëü áëîêèðóåòñÿ, êðàñíûé ñâåòîäèîä çàæèãàåòñÿ è
ðåëå áåçîïàñíîñòè R1 ñðàáàòûâàåò.

Óñòðàíåíèå íåèñïðàâíîñòè

Îòêëþ÷èòå ïðåîáðàçîâàòåëü îò ñåòè â ñëó÷àå íåóñòðàíèìîé íåèñïðàâíîñòè.
Íàéäèòå ïðè÷èíó íåèñïðàâíîñòè è óñòðàíèòå åå.
Ïîäêëþ÷èòå ïèòàíèå: ýòî äîëæíî ïðèâåñòè ê ñòèðàíèþ íåèñïðàâíîñòè, åñëè ïðè÷èíà
óñòðàíåíà.

Â íåêîòîðûõ ñëó÷àÿõ, åñëè ïðåîáðàçîâàòåëü íàñòðîåí ñîîòâåòñòâóþùèì îáðàçîì, ìîæåò
ïðîèçîéòè àâòîìàòè÷åñêèé ïîâòîðíûé ïóñê.
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Îòîáðàæàåìàÿ íåèñïð. Âîçìîæíàÿ ïðè÷èíà Ïðîöåäóðà, óñòðàíåíèå

PHF - Ïëîõîå ïèòàíèå Ï× èëè - ïðîâåðüòå ïîäêëþ÷åíèå
Mains Phase Loss ñãîðåëè ïðåäîõðàíèòåëè ïèòàíèÿ è ïðåäîõðàíèòåëè

- êðàòêîâðåìåííûé îáðûâ ôàçû - ïðèâåäèòå â èñõîäíîå ñîñòîÿíèå
- èñïîëüçîâàíèå îäíîôàçíîãî ïè- - ñêîíôèãóðèðóéòå íåèñïðàâíîñòü

òàíèÿ äëÿ ATV58�U72M2,U90M2 îáðûâ ôàçû ñåòè (IPL) íà No â
   èëè D12M2 (3-õ ôàçíûõ) ìåíþ Íåèñïðàâíîñòè

USF - î÷åíü íèçêîå íàïðÿæåíèå ïèò. - ïðîâåðüòå íàïðÿæåíèå ñåòè
Undervol tage - êðàòêîâðåìåííîå ñíèæåíèå ïèò.

- ïîâðåæäåíèå ñîïðîò. íàãðóçêè - çàìåíèòå ñîïðîòèâë. íàãðóçêè

OSF - î÷åíü âûñîêîå íàïðÿæåíèå - ïðîâåðüòå íàïðÿæåíèå ñåòè
Overvo l tage  ïèòàíèÿ

OHF - î÷åíü âûñîêàÿ òåìïåðàòóðà - ïðîâåðüòå íàãðóçêó äâèãàòåëÿ,
Drive Overheat ðàäèàòîðà âåíòèëÿöèþ Ï× è äîæäèòåñü

åãî îõëàæäåíèÿ äëÿ ïðèâåäå-
íèÿ â èñõîäíîå ñîñòîÿíèå

OLF - ñðàáàòûâàíèå òåïëîâîé çàùèòû - ïðîâåðüòå íàñòðîéêó òåïëîâîé
Mot Overload èç-çà äëèòåëüíîé ïåðåãðóçêè çàùèòû, íàãðóçêó äâèãàòåëÿ

- ïîâòîðíîå âêëþ÷åíèå âîçìîæíî
ïðèáëèçèòåëüíî ÷åðåç 7 ìèí.

ObF - ñëèøêîì áûñòðîå òîðìîæåíèå - óâåëè÷üòå âðåìÿ òîðìîæåíèÿ,
Overbrak ing èëè âåëèêà ïðèâîäíàÿ ïîäêëþ÷èòå, åñëè ýòî íåîáõî-

íàãðóçêà äèìî, òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå

OPF - îáðûâ ôàçû íà âûõîäå - ïðîâåðüòå ïîäêëþ÷åíèå
Motor Phase Loss ïðåîáðàçîâàòåëÿ äâèãàòåëÿ

LFF - îáðûâ çàäàíèÿ 4-20 ìÀ íà - ïðîâåðüòå ïîäêëþ÷åíèå
Loss Follower âõîäå AI2 öåïè çàäàíèÿ

OCF - ñëèøêîì áûñòðûé òåìï - ïðîâåðüòå íàñòðîéêè
Overcur ren t - ñëèøêîì áîëüøàÿ íàãðóçêà - ïðîâåðüòå ïðàâèëüíîñòü âûáîðà

èëè ìîìåíò èíåðöèè ñèñòåìû Ï×-äâèãàòåëü-íàãðóçêà
- ìåõàíè÷åñêàÿ áëîêèðîâêà - ïðîâåðüòå ñîñòîÿíèå ìåõàíèçìà

SCF - êîðîòêîå çàìûêàíèå èëè - ïðîâåðüòå ñîåäèíèòåëüíûå êà-
Short Circuit çàìûêàíèå íà çåìëþ íà áåëè ïðè îòêëþ÷åííîì Ï× è

âûõîäå ïðåîáðàçîâàòåëÿ èçîëÿöèþ äâèãàòåëÿ. Ïðîâåðüòå
òðàíçèñòîðíûé ìîñò Ï×

CrF - íåèñïðàâíîñòü óïðàâëåíèÿ - ïðîâåðüòå ïîäêëþ÷åíèå â Ï×
Precharge Fault ðåëå íàãðóçêè è íàãðóçî÷íîå ñîïðîòèâëåíèå

- ïîâðåæäåíî íàãðóç.ñîïðîòèâë.

SLF - ïëîõîå ïîäêëþ÷åíèå ê òåðìè- - ïðîâåðüòå ïîäêëþ÷åíèå ê òåð-
Serial Link Flt íàëüíîìó ïîðòó Ï× ìèíàëüíîìó ïîðòó Ï×

OtF - î÷åíü âûñîêàÿ òåìïåðàòóðà - ïðîâåðüòå âåíòèëÿöèþ äâèãàòå-
Motor Overheat äâèãàòåëÿ (òåðìîçîíäû) ëÿ è îêðóæàþùóþ òåìïåðàòóðó,

íàãðóçêó äâèãàòåëÿ
- ïðîâåðüòå òèï òåðìîçîíäîâ

tSF - ïëîõîå ïîäêëþ÷åíèå - ïðîâåðüòå ïîäêëþ÷åíèå
PTC Therm Sensor òåðìîçîíäîâ ê ïðåîáðàçîâàòåëþ òåðìîçîíäîâ ê ïðåîáðàçîâàòåëþ

- ïðîâåðüòå òåðìîçîíäû

Òåõíè÷åñêîå îáñëóæèâàíèå
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Îòîáðàæàåìàÿ íåèñïð. Âîçìîæíàÿ ïðè÷èíà Ïðîöåäóðà, óñòðàíåíèå

EEF - îøèáêà ñîõðàíåíèÿ - âûêëþ÷èòå è âíîâü âêëþ÷èòå
EEprom Fault â ïàìÿòè ÅÅÐROM ïèòàíèå ïðåîáðàçîâàòåëÿ

I n F - âíóòðåííÿÿ íåèñïðàâíîñòü - ïðîâåðüòå ñîåäèíåíèÿ â
Internal Fault - ïëîõîå ïîäêëþ÷åíèå ïðåîáðàçîâàòåëå

EPF - íåèñïðàâíîñòü, âûçûâàåìàÿ - ïðîâåðüòå óñòðîéñòâî, âûçûâàþùåå
External Fault âíåøíèì óñòðîéñòâîì íåèñïðàâíîñòü, è ïåðåçàïóñòèòå  Ï×

SPF - íåò îáðàòíîé ñâÿçè ïî - ïðîâåðüòå ïîäêëþ÷åíèå è
Sp. Feedbk. Loss ñêîðîñòè ìåõàíè÷åñêîå ñîåäèíåíèå

äàò÷èêà ñêîðîñòè

AnF - íåñîáëþäåíèå òåìïà - ïðîâåðüòå íàñòðîéêó è ïîäêëþ-
Load Veer. Flt - âðàùåíèå â ñòîðîíó, ïðîòèâî- ÷åíèå îáð.ñâÿçè ïî ñêîðîñòè

ïîëîæíóþ çàäàíèþ - ïðîâåðüòå àäåêâàòíîñòü íàñòðî-
åê ïî îòíîøåíèþ ê íàãðóçêå

- ïðîâåðüòå âûáîð ñèñòåìû Ï×-
äâèãàòåëü è íåîáõîäèìîñòü
òîðìîçíîãî ñîïðîòèâëåíèÿ

SOF - íåóñòîé÷èâîñòü - ïðîâåðüòå íàñòðîéêè è
Overspeed - ïðèâîäíàÿ íàãðóçêà ñëèøêîì ïàðàìåòðû

âåëèêà - äîáàâüòå òîðìîçíîå ñîïðîòèâë.
- ïðîâåðüòå âûáîð ñèñòåìû Ï×-

äâèãàòåëü-íàãðóçêà

CnF - êîììóíèêàöèîííàÿ íåèñïðàâ- - ïðîâåðüòå ïîäêëþ÷åíèå Ï×
Network Fault íîñòü ïî øèíå ñâÿçè ê øèíå

- ïðîâåðüòå òàéì-àóò

I L F - êîììóíèêàöèîííàÿ íåèñïðàâ- - ïðîâåðüòå ñîåäèíåíèå äîïîë-
Int. Comm. Flt íîñòü ìåæäó äîïîëíèòåëüíîé íèòåëüíîé êàðòû ñ êàðòîé

êàðòîé è êàðòîé óïðàâëåíèÿ óïðàâëåíèÿ

CFF Âîçìîæíàÿ îøèáêà ïðè çàìåíå - ïðîâåðüòå êîíôèãóðàöèþ
êàðòû: àïïàðàòíûõ ñðåäñòâ Ï× (ñèëîâàÿ

Rating Fault-ENT - èçìåíåíèå òèïîðàçìåðà ñèëî- êàðòà è äð.)
âîé êàðòû - âûêëþ÷èòå è âíîâü âêëþ÷èòå

Option Fault-ENT - èçìåíåíèå òèïà äîïîëíèòåëüíîé   ïèòàíèå ïðåîáðàçîâàòåëÿ
êàðòû èëè óñòàíîâêà äîïîëí. - ñîõðàíèòå êîíôèãóðàöèþ â
êàðòû, êîòîðîé íå áûëî ðàíåå, ôàéëå òåðìèíàëà
è åñëè âûáðàíà ìàêðîêîíôèãó- - íàæìèòå ENT äëÿ âîçâðàòà
ðàöèÿ CUS ê çàâîäñêèì íàñòðîéêàì

Opt. Missing-ENT - ñíÿòà äîïîëíèòåëüíàÿ êàðòà
CKS Fault - ENT - ñîõðàíåííàÿ êîíôèãóðàöèÿ

íåêîãåðåíòíà
Ïðè íàæàòèè ENT ïîÿâëÿåòñÿ
ñîîáùåíèå: Çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà?
ENT/ESC

CFI - Íåêîãåðåíòíàÿ êîíôèãóðàöèÿ, - ïðîâåðüòå êîíôèãóðàöèþ,
Config. Fault ïîñëàííàÿ ïðåîáðàçîâàòåëþ ïîñëàííóþ ðàíåå

ïî ïîñëåäîâàòåëüíîé ñâÿçè - ïîøëèòå êîãåðåíòíóþ êîíôèãó-
ðàöèþ

Òåõíè÷åñêîå îáñëóæèâàíèå
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Ñîõðàíåíèå êîíôèãóðàöèè è íàñòðîåê

Òèï ïðåîáðàçîâàòåëÿ  ATV58 ............ Èíäèêàöèÿ rEF : ........................
Èäåíòèôèêàöèîííûé íîìåð ïîëüçîâàòåëÿ (ïðè íàëè÷èè) : ............................
Äîïîëíèòåëüíàÿ êàðòà: íåò  ð  äà ð : Òèï ..........................................

Êîä äîñòóïà: íåò ð  äà ð : ........................................................
Êîíôèãóðàöèÿ â ôàéëå n° ............... ðàáî÷åãî òåðìèíàëà
Ìàêðîêîíôèãóðàöèÿ ..................................................................

Äëÿ êîíôèãóðàöèè   CUS : Customize  íàçíà÷åíèå I/O ñëåäóþùåå:

ALTIVAR Äîïîëíèòåëüíàÿ êàðòà

Ëîãè÷åñêèå âõîäû LI 1 : LI 5 :
LI 2 : LI 6 :
LI 3 :
LI 4 :

Àíàëîãîâûå âõîäû AI 1 : AI 3 :
AI 2 :

Âõîä öèôðîâîãî äàò÷èêà AI3 :

Ðåëå R2 :

Ëîãè÷åñêèé âûõîä LO :

Àíàëîãîâûé âûõîä AO :

Íàñòðîå÷íûå ïàðàìåòðû:

       Çàâîäñêàÿ      Ïîëüçîâàòåëüñêàÿ   Çàâîäñêàÿ Ïîëüçîâàòåëüñêàÿ
Êîä íàñòðîéêà  íàñòðîéêà (1) Êîä íàñòðîéêà  íàñòðîéêà (1)

ACC 3 c c SP5 25 Ãö Ãö

dEC 3 c c SP6 30 Ãö Ãö
LSP 0 Ãö Ãö SP7 35 Ãö Ãö
HSP 50 / 60 Ãö Ãö JOG 10 Ãö Ãö
FLG 20 % % JGt 0.5 c c
StA 20 % % b r L 0 Ãö Ãö
I t H Â ñîîòâåò. ñ òèïîì A I b r 0 A A
IdC Â ñîîòâåò. ñ òèïîì A b r t 0 c c
tdC 0.5 c c bEn 0 Ãö Ãö
SdC 0.5 ItH A b E t 0 c c
AC2 5 c c rPG 1
dE2 5 c c rIG 1 / c 1 / c
tLS 0 c FbS 0.1
USC 1 PIC no
UFr 100 % % dtS 1
SLP 100 % % Ctd 1.36 In A
PFL 20 % % ttd 100 % %
SP2 10 Ãö Ãö tL2 200% %
SP3 15 Ãö Ãö Ftd 50/60 Ãö Ãö
SP4 20 Ãö Ãö

(1) Ïðè îòñóòñòâèè ïàðàìåòðà ïîñòàâüòå "íåò"
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Ïàðàìåòðû ìåíþ Ïðèâîäà:

Çàâîäñêàÿ    Ïîëüçîâàòåëüñêàÿ Çàâîäñêàÿ Ïîëüçîâàòåëüñêàÿ
Êîä íàñòðîéêà  íàñòðîéêà (1) Êîä íàñòðîéêà  íàñòðîéêà (1)

UnS Â ñîîòâåò. ñ òèïîì B dCF 4

FrS 50 / 60 Ãö Ãö tLI 200% %

nCr Â ñîîòâåò. ñ òèïîì A CLI 1.36 In A

nSP Â ñîîòâåò. ñ òèïîì îá/ìèí AdC yes

COS Â ñîîòâåò. ñ òèïîì JPF 0 Ãö Ãö

tUn no PCC 1

tFr 60 / 72 Ãö Ãö SFt LF

nLd no SFr Â ñîîòâåò. ñ òèïîì êÃö

Fdb no nrd yes

brA no SPC no

Frt 0 Ãö PGt DET

rPt LIN Ãö PLS 1

(1) Ïðè îòñóòñòâèè ïàðàìåòðà ïîñòàâüòå "íåò"

Ïàðàìåòðû ìåíþ Óïðàâëåíèÿ

  Çàâîäñêàÿ      Ïîëüçîâàòåëüñêàÿ Çàâîäñêàÿ Ïîëüçîâàòåëüñêàÿ
Êîä íàñòðîéêà  íàñòðîéêà (1) Êîä íàñòðîéêà  íàñòðîéêà (1)

tCC 2 Âò AOL 0 ìÀ ìÀ

t C t LEL AOH 20 ìÀ ìÀ

r I n no S t r No

bSP no LCC no

CrL 4 ìÀ ìÀ PSt yes

CrH 20 ìÀ ìÀ Add 0

(1) Ïðè îòñóòñòâèè ïàðàìåòðà ïîñòàâüòå "íåò"

Ïàðàìåòðû ìåíþ Íåèñïðàâíîñòåé:

       Çàâîäñêàÿ      Ïîëüçîâàòåëüñêàÿ   Çàâîäñêàÿ Ïîëüçîâàòåëüñêàÿ
Êîä íàñòðîéêà  íàñòðîéêà (1) Êîä íàñòðîéêà  íàñòðîéêà (1)

A t r no LFL no

r S t RSP F L r no

OPL yes StP no

I P L yes Sdd no

t H t ACL

(1) Ïðè îòñóòñòâèè ïàðàìåòðà ïîñòàâüòå "íåò"

Ñîõðàíåíèå êîíôèãóðàöèè è íàñòðîåê
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Ñòðóêòóðà ìåíþ

Ìåíþ ÂÛÁÎÐ ßÇÛÊÀ

Ñîîáùåíèå Êîä

Àíãëèéñêèé LnG
Ôðàíöóçñêèé LnG

Íåìåöêèé LnG
Èñïàíñêèé LnG

Èòàëüÿíñêèé LnG

Ìåíþ ÌÀÊÐÎÊÎÍÔÈÃÓÐÀÖÈß

Ñîîáùåíèå Êîä

 Hdg:Ïîäúåìíî-òðàíñï.îïåð. CFG
 GEn:Îáùåå íàçíà÷åíèå CFG
 VT :Ïåðåìåííûé ìîìåíò CFG

Ìåíþ 1 - ÊÎÍÒÐÎËÜ

Ñîîáùåíèå Êîä

Ñîñòîÿíèå ïðåîáðàçîâàòåëÿ - - -
Çàäàííàÿ ÷àñòîòà FrH
Âûõîäíàÿ ÷àñòîòà r F r
Ñêîðîñòü äâèãàòåëÿ SPd
Òîê äâèãàòåëÿ LCr
Ñêîðîñòü ìåõàíèçìà USP
Âûõîäíàÿ ìîùíîñòü OPr
Íàïðÿæåíèå ñåòè ULn
Òåïëîâîå ñîñòîÿíèå äâèãàòåëÿ t H r
Òåïëîâîå ñîñòîÿíèå Ï× tHd
Ïîñëåäíÿÿ íåèñïðàâíîñòü L F t
Çàäàííàÿ ÷àñòîòà L F r

Ìåíþ 2 - ÍÀÑÒÐÎÉÊÈ

Ñîîáùåíèå Êîä

Çàäàííàÿ ÷àñòîòà    - Ãö L F r
Âðåìÿ ðàçãîíà (óñêîðåí.) - ñ ACC
Âðåìÿ òîðìîæ. (çàìåäë.)  - ñ dEC
Âðåìÿ ðàçãîíà (óñêîð. 2)  - ñ AC2
Âðåìÿ òîðìîæ. (çàìåäë.2) -ñ dE2
Íèæíÿÿ ñêîðîñòü      - Ãö LSP
Âåðõíÿÿ ñêîðîñòü      - Ãö HSP
Óñèëåíèå      - % FLG
Óñòîé÷èâîñòü       - % StA
Òåïëîâîé òîê       - À I t H
Òîê äèíàì. òîðìîæåíèÿ   - À IdC
Âðåìÿ äèí. òîðìîæåíèÿ   - ñ tdC
Òîê äèí.òîðì.îñòàíîâêè  - À SdC
Ïðîïóñê ÷àñòîòíîãî îêíà - Ãö JPF
Âðåìÿ ðàáîòû íà ñêîðîñòè LSP - c t L S
Êî-ò ðàñ÷åòà ñêîðîñòè ìåõàíèçìà USC
IR-êîìïåíñàöèÿ       - % UFr
Êîìïåíñàöèÿ ñêîëüæåíèÿ  - % SLP
Çàäàííàÿ ñêîðîñòü 2     - Ãö SP2
Çàäàííàÿ ñêîðîñòü 3     - Ãö SP3
Çàäàííàÿ ñêîðîñòü 4     - Ãö SP4
Çàäàííàÿ ñêîðîñòü 5     - Ãö SP5

LANGUAGE menu

Label Code

English L n G
Français L n G
Deutsch L n G
Español L n G
I ta l iano L n G

MACRO-CONFIG menu

Label Code

Hdg : Handling C F G
GEn : General Use C F G
VT  : Var. Torque C F G

1 - DISPLAY menu

Label Code

Var. State - - -
Freq. Ref. F r H
Output Freq. r F r
Motor Speed S P d
MotorCurrent L C r
Machine Spd. U S P
Output Power O P r
MainsVoltage U L n
MotorThermal t H r
DriveThermal t H d
Last Fault L F t
Freq. Ref. L F r

2 - ADJUST menu

Label Code

Freq. Ref.    - Hz L F r
Acceleration  - s A C C
Deceleration  - s d E C
Accelerate 2  - s A C 2
Decelerate 2  - s d E 2
Low Speed     - Hz L S P
High Speed    - Hz H S P
Gain          -  % F L G
Stability     -  % S t A
ThermCurrent  -  A I t H
DC Inj.Curr.  -  A I d C
DC Inj. Time -  s t d C
DC Stop Curr. -  A S d C
Jump Freq.   - Hz J P F
LSP Time     -  s t L S
Machine Coef. U S C
IR Compens.  -  % U F r
Slip Comp.   -  % S L P
Preset Sp.2- Hz S P 2
Preset Sp.3- Hz S P 3
Preset Sp.4- Hz S P 4
Preset Sp.5- Hz S P 5
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2 - ADJUST  menu (continued)

Label Code

Preset Sp.6   - Hz S P 6
Preset Sp.7   - Hz S P 7
BrReleaseLev  - Hz b r L
BrRelease I   -  A I b r
BrReleasTime  -  s b r t
BrEngage Lev  - Hz b E n
BrEngageTime  -  s b E t
Tacho Coeff. d t S
Curr.Lev.Att  -  A C t d
Jog Freq.     - Hz J O G
JOG Delay     -  s J G t
Trq.Limit 2   -  % t L 2
V/f Profile   -  % P F L
PI Prop. Gain r P G
PI Int. Gain  - /s r I G
PI Coeff. F b S
PI Inversion P I C
Freq.Lev.Att  - Hz F t d
Curr.Lev.Att  -  A C t d
ThermLev.Att  -  % t t d

3 - DRIVE menu

Label Code

Nom.Mot.Volt  -  V U n S
Nom.Mot.Freq  - Hz F r S
Nom.Mot.Curr  -  A n C r
Nom.MotSpeed  -rpm n S P
Mot. Cos Phi C O S
Auto Tuning t U n
Max. Freq.    - Hz t F r
Energy Eco n L d
I lim Adapt. F d b
DecRampAdapt b r A
SwitchRamp2   - Hz F r t
Ramp Type r P t
DECRampCoeff d C F
Trq.Limit     -  % t L I
Int. I Lim    -  A C L I
Auto DC Inj. A d C
Motor P Coef P C C
Sw Freq. Type S F t
Sw Freq       -kHz S F r
Noise Reduct n r d
Sp'l Motor S P C
PG Type P G t
Num. Pulses P L S

Ìåíþ 2 - ÍÀÑÒÐÎÉÊÈ  (ïðîäîëæ.)

Ñîîáùåíèå Êîä

Çàäàííàÿ ñêîðîñòü 6     - Ãö SP6
Çàäàííàÿ ñêîðîñòü 7     - Ãö SP7
×àñòîòà ñíÿòèÿ òîðìîçà   - Ãö b r L
Òîê ñíÿòèÿ òîðìîçà     - À I b r
Âðåìÿ ñíÿòèÿ òîðìîçà    - ñ b r t
×àñòîòà íàëîæåíèÿ òîðìîçà - Ãö bEn
Âðåìÿ íàëîæåíèÿ òîðìîçà  - ñ b E t
Êîýôôèöèåíò î.ñ. ïî ÒÃ d t S
Óðîâåíü òîêà äîñòèãíóò   -À Ctd
Ðàáî÷àÿ ÷àñòîòà JOG      - Ãö JOG
Âûäåðæêà âðåìåíè JOG - ñ JGt
Îãðàíè÷åíèå ìîìåíòà 2 t L 2
Çàêîí óïðàâëåíèÿ U/f     - % PFL
Ïðîïîðö. êî-ò ÏÈ-ðåãóëÿò. rPG
Èíòåãð. êî-ò ÏÈ-ðåãóë.  -1/ñ r I G
Ìàñøòàáíûé êî-ò ÏÈ-ðåãóë. FbS
Èíâåðñèÿ ñèãíàëà ÏÈ-ðåãóë. PIC
Óðîâåíü ÷àñòîòû äîñòèãíóò -Ãö F t d
Óðîâåíü òîêà äîñòèãíóò    - À Ctd
Óð. òåïë. ñîñòîÿíèÿ äîñòèãíóò -% t t d

Ìåíþ 3 - ÏÐÈÂÎÄ

Ñîîáùåíèå Êîä

Íîì. íàïðÿæåíèå äâèãàò.  -Â UnS
Íîì. ÷àñòîòà äâèãàòåëÿ   -Ãö FrS
Íîìèíàëüíûé òîê äâèãàòåëÿ  -À nCr
Íîì. ñêîðîñòü äâèã.  -îá/ìèí nSP
Cos Phi äâèãàòåëÿ COS
Àâòîïîäñòðîéêà tUn
Ìàêñèìàëüíàÿ ÷àñòîòà Ï×  -Ãö t F r
Ýíåðãîñáåðåãàþùèé ðåæèì nLd
Àäàïòàöèÿ òîêà îãðàíè÷åíèÿ Fdb
Àäàïòàöèÿ òåìïà òîðìîæ. brA
×àñòîòà ïåðåêëþ÷.òåìïîâ  -Ãö F r t
Ôîðìà êðèâîé ðàçã.-òîðì. r P t
Êî-ò âðåìåíè òîðìîæåíèÿ dCF
Îãðàíè÷åíèå ìîìåíòà t L I
Îãðàíè÷åíèå òîêà          -À CLI
Àâòîìàò. äèí. òîðìîæåíèå AdC
Êî-ò ñîîòí. ìîùí. Ï× è Äâ PCC
Òèï ÷àñòîòû ìîäóëÿöèè SFt
×àñòîòà ìîäóëÿöèè      -êÃö SFr
Óìåíüøåíèå øóìà äâèãàòåëÿ n r d
Ñïåöèàëüíûé äâèãàòåëü SPC
Òèï öèôðîâîãî äàò÷èêà PGt
×èñëî èìïóëüñîâ ÖÄ PLS
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4 - CONTROL menu

Label Code

TermStripCon t C C
Type 2 Wire t C t
RV Inhibit. r I n
deadb./pedst b S P
AI2 min Ref.  - mA C r L
AI2 Max Ref   - mA C r H
Min Val. AO   - mA A O L
Max Val. AO   - mA A O H
Save Ref. S t r
Keypad Comm. L C C
Stop Priorit P S t
DriveAddress A d d

5 - I/O menu

Label Code

LI2 Assign. L 1 2
LI3 Assign. L 1 3
LI4 Assign. L 1 4
LI5 Assign. L 1 5
LI6 Assign. L 1 6

NO :Not assigned
RV :Reverse
RP2:Switch ramp2
JOG:JOG
+SP: + Speed
-SP: - Speed
PS2: 2 preset SP
PS4: 4 preset SP
PS8: 8 preset SP
NST:Freewhl Stop
DCI:DC inject.
FST:Fast stop
CHP:Multi. Motor
TL2:Trq.Limit 2
FLO:Forced Local
RST:Fault Reset
RFC:Auto/manu
ATN:Auto-tune

R2 Assign. r 2
LO Assign. L O

NO:Not assigned
RUN:DriveRunning
OCC:OutputCont.
FTA:Freq Attain.
FLA:HSP Attained
CTA:I Attained
SRA:FRH Attained
TSA:MtrTherm Lvl
BLC:Brk Logic

Ñòðóêòóðà ìåíþ

Ìåíþ 4 - ÓÏÐÀÂËÅÍÈÅ

Ñîîáùåíèå Êîä

Òèï óïðàâëåíèÿ Ï× tCC
2-õ ïðîâîäíîå óïðàâëåíèå t C t
Çàïðåò âðàùåíèÿ Íàçàä r I n
Çîíà íå÷óâñòâèò.-îãðàíè÷åíèå bSP
Ìèí. çàäàíèå íà AI2       -ìÀ CrL
Ìàêñ. çàäàíèå íà AI2      -ìÀ CrH
Ìèí. ñèãíàë íà âûõîäå AÎ  -ìÀ AOL
Ìàêñ. ñèãíàë íà âûõîäå AÎ -ìÀ AOH
Ñîõðàíåíèå çàäàíèÿ S t r
Óïðàâëåíèå ñ òåðìèíàëà LCC
Ïðèîðèòåò êëàâèøè STOP PSt
Àäðåñ ïðåîáðàçîâàòåëÿ Add

Ìåíþ 5 - ÂÕÎÄÛ-ÂÛÕÎÄÛ

Ñîîáùåíèå Êîä

LI2    Íàçíà÷åíèå  L12
LI3    Íàçíà÷åíèå  L13
LI4    Íàçíà÷åíèå  L14
LI5    Íàçíà÷åíèå  L15
LI6    Íàçíà÷åíèå  L16

NO  : Íåò íàçíà÷åíèÿ
RV  : Âðàùåíèå íàçàä
RP2 : Ïåðåêëþ÷åíèå òåìïîâ
JOG : Ïîøàãîâàÿ ðàáîòà
+SP : Áûñòðåå
-SP  : Ìåäëåííåå
PS2 : 2 çàäàííûå ñêîðîñòè
PS4 : 4 çàäàííûå ñêîðîñòè
PS8 : 8 çàäàííûõ ñêîðîñòåé
NST : Îñòàíîâêà íà âûáåãå
DCI : Îñòàíîâêà äèí.òîðìîæ.
FST : Áûñòðàÿ îñòàíîâêà
CHP: Ïåðåêëþ÷åíèå äâèãàò.
TL2 : 2-å îãðàíè÷åíèå ìîìåíòà
FLO : Ëîêàëüíàÿ ôîðñèðîâêà
RST : Ñáðîñ íåèñïðàâíîñòåé
RFC : Ïåðåêëþ÷åíèå çàäàíèé
ATN : Àâòîïîäñòðîéêà

R2   Íàçíà÷åíèå  r2
LO    Íàçíà÷åíèå  LO

NO  : Íåò íàçíà÷åíèÿ
RUN: Ïðåîáðàçîâàòåëü ðàáîòàåò
OCC: Óïð.âûõ.êîíòàêòîðîì
FTA : Óðîâåíü ÷àñòîòû äîñòèãíóò
FIA : Ñêîðîñòü HSP äîñòèãíóòà
CTA: Óðîâåíü òîêà äîñòèãíóò
SRA: Çàäàííàÿ ÷àñòîòà äîñòèãí.
TSA: Óðîâåíü íàãðåâà Ä äîñòèãí.
BLC: Ïîñëåäîâàò. òîðìîæåíèÿ
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5 - I/O  menu (continued)

Label Code

AI2 Assign. A I 2
AI3 Assign. A I 3

NO:Not assigned
FR2:Speed Ref2
SAI:Summed Ref.
PIF:PI regulator
SFB:Tacho feedbk
PTC:Therm.Sensor
ATL:Torque limit

AI3Assign(encoder) A I 3

NO:Not assigned
SAI:Summed ref.
RGI:PG feedbk

AO Assign. A O

NO:Not assigned
OCR:Motor Curr.
OFR:Motor Freq.
ORP:Ramp Output
TRQ:Motor torque
STQ:Signed torque

6 - FAULT menu

Label Code

Auto Restart A t r
Reset Type r S t
OutPhaseLoss O P L
InPhaseLoss I P L
Cont. Stop S t P
ThermProType t H t
LossFollower L F L
Catch On Fly F L r
RampNotFoll S d d

7 - FILES menu

Label Code

File 1 State F I 5
File 2 State F 2 5
File 3 State F 3 5
File 4 State F 4 5
Operat.Type F O t
Conf. Code C O d

8 - COMMUNICATION menu

Refer to the documentation provided
with the communication card.
9 - APPLICATION menu

Refer to the documentation provided
with the application card.

Ìåíþ 5 - ÂÕÎÄÛ-ÂÛÕÎÄÛ (ïðîäîë.)

Ñîîáùåíèå Êîä

ÀI2    Íàçíà÷åíèå AI2
ÀI3    Íàçíà÷åíèå A I 3

NO  : Íåò íàçíà÷åíèÿ
RF2 : Çàäàíèå ñêîðîñòè 2
SAI  : Ñóììèðîâàíèå çàäàíèé
PIF  : Îáð.ñâÿçü ÏÈ-ðåãóëÿòîðà
SFB  : Îáð.ñâÿçü ïî òàõîãåíåð.
PTC  : Òåðìîçîíäû
ATL  : Îãðàíè÷åíèå ìîìåíòà

ÀI3    Íàçíà÷åíèå (ÖÄ) A I 3

NO  : Íåò íàçíà÷åíèÿ
SAI  : Ñóììèðîâàíèå çàäàíèé
RGI  : Îáðàòíàÿ ñâÿçü ïî ÖÄ

ÀÎ    Íàçíà÷åíèå A O

NO  : Íåò íàçíà÷åíèÿ
OCR: Òîê äâèãàòåëÿ
OFR : ×àñòîòà äâèãàòåëÿ
ORP : Âûõîä ôîðìèðîâàòåëÿ òåìïà
TRQ : Ìîìåíò äâèãàòåëÿ
STQ : Ìîì.äâèã. è åãî íàïðàâë.

Ìåíþ 6 - ÍÅÈÑÏÐÀÂÍÎÑÒÈ

Ñîîáùåíèå Êîä

Àâòîì. ïîâòîðíûé ïóñê A t r
Òèï ñáðîñà íåèñïðàâíîñòè r S t
Îáðûâ ôàçû äâèãàòåëÿ OPL
Îáðûâ ôàçû ñåòè I P L
Óïðàâëÿåìàÿ îñòàíîâêà StP
Òèï òåïëîâîé çàùèòû t H t
Îáðûâ çàäàíèÿ 4-20 ìÀ LFL
Ïîäõâàò íà õîäó F L r
Ðàçíîñòü çàäàíèÿ è îòðàáîòêè Sdd

Ìåíþ 7 - ÔÀÉËÛ

Ñîîáùåíèå Êîä

Ôàéë 1 ñîñòîÿíèå F I 5
Ôàéë 2 ñîñòîÿíèå F25
Ôàéë 3 ñîñòîÿíèå F35
Ôàéë 4 ñîñòîÿíèå F45
Òèï óïðàâëåíèÿ FOt
Èíäèâèäóàëüíûé êîä COd

Ìåíþ 8 - ÊÎÌÌÓÍÈÊÀÖÈß
Îáðàòèòåñü ê äîêóìåíòàöèè,
ïîñòàâëÿåìîé ñ êîììóíèêàöèîííîé êàðòîé.
Ìåíþ 9 - ÏÐÈÌÅÍÅÍÈÅ
Îáðàòèòåñü ê äîêóìåíòàöèè,
ïîñòàâëÿåìîé ñ ïðèêëàäíîé êàðòîé.
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Îïèñàíèå Ìåíþ Ñòðàíèöû

Óñêîðåíèå ÍÀÑÒÐÎÉÊÈ - ÏÐÈÂÎÄ 15-21

Àâòîìàòè÷åñêàÿ àäàïòàöèÿ òåìïà ÏÐÈÂÎÄ 21

Àäðåñ ÓÏÐÀÂËÅÍÈÅ 26

Óïðàâëÿåìàÿ îñòàíîâêà ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O - ÍÅÈÑÏÐÀÂÍÎÑÒÈ 27-40

Àâòîïîäñòðîéêà ÏÐÈÂÎÄ - ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 20-27-34

Êîíòóð ðåãóëèð.ñêîðîñòè ñ ÖÄ ÏÐÈÂÎÄ - ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 23-28-29-35

Êîíòóð ðåãóëèð.ñêîðîñòè ñ ÒÃ ÓÏÐÀÂËÅÍÈÅ - ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 19-28-29-35

Èíäèâèäóàëüíûé êîä ÔÀÉËÛ 42

Òèï óïðàâëåíèÿ 2-õ/3-õ ïðîâîäí. ÓÏÐÀÂËÅÍÈÅ 24-31

Ïåðåêëþ÷åíèå äâèãàòåëåé ÏÐÈÂÎÄ - ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 22-27-29-34

Ïåðåêëþ÷åíèå òåìïîâ ÍÀÑÒÐÎÉÊÈ - ÏÐÈÂÎÄ - ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 15-21-27-29-31

Ïåðåêëþ÷åíèå çàäàíèé ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 27-33

Âûõîäíîé êîíòàêòîð ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 28-36

Ñòàíäàðòíûé-Óâåëè÷åííûé ìîìåíò ÈÄÅÍÒÈÔÈÊÀÖÈß (rEF) 13

Çàìåäëåíèå ÍÀÑÒÐÎÉÊÈ - ÏÐÈÂÎÄ 15-21

Ýíåðãîñáåðåæåíèå ÏÐÈÂÎÄ 21

Àíàëîãîâûé âõîä AI2 ÓÏÐÀÂËÅÍÈÅ 25

Êîíôèãóðèðóåìûå âõîäû ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 27-28-29

Ëîêàëüíàÿ ôîðñèðîâêà ÍÀÑÒÐÎÉÊÈ - ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 26-27-34

Äèíàìè÷åñêîå òîðìîæåíèå ÍÀÑÒÐÎÉÊÈ - ÏÐÈÂÎÄ 15-17-18-22

×àñòîòà ìîäóëÿöèè ÏÐÈÂÎÄ 22

×àñòîòíîå îêíî ÍÀÑÒÐÎÉÊÈ 16

Îãðàíè÷åíèå ìîìåíòà ÍÀÑÒÐÎÉÊÈ - ÏÐÈÂÎÄ - ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 17-19-22-27-29-34

Îãðàíè÷åíèå òîêà ÏÐÈÂÎÄ 21-22

Âðåìÿ ðàáîòû íà íèæíåé ñêîðîñòè ÍÀÑÒÐÎÉÊÈ 16

Ïîñëåäîâàòåëüíîñòü òîðìîæåíèÿ ÍÀÑÒÐÎÉÊÈ - ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 18-28-29-36-37

Ñîõðàíåíèå çàäàíèÿ ÓÏÐÀÂËÅÍÈÅ 26

Ïîøàãîâàÿ ðàáîòà (JOG) ÍÀÑÒÐÎÉÊÈ- ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 17-18-27-29-31

Áûñòðåå-Ìåäëåííåå ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 27-29-32

Ïðèîðèòåò êëàâèøè STOP ÓÏÐÀÂËÅÍÈÅ 26

Òåïëîâàÿ çàùèòà äâèãàòåëÿ ÍÀÑÒÐÎÉÊÈ- ÍÀÇÍÀ×. I/O - ÍÅÈÑÏÐÀÂÍ. 15-17-19-28-29-40

Ïîäõâàò íà õîäó ÍÅÈÑÏÐÀÂÍÎÑÒÈ 40

Àâòîìàòè÷åñêèé ïîâòîðíûé ïóñê ÍÅÈÑÏÐÀÂÍÎÑÒÈ 39

Çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà-Ñîõðàíåíèå ÔÀÉËÛ 41

ÏÈ-ðåãóëÿòîð ÍÀÑÒÐÎÉÊÈ - ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 17-18-28-29-35

Ñáðîñ íåèñïðàâíîñòåé ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O - ÍÅÈÑÏÐÀÂÍÎÑÒÈ 27-29-34-39

Òåðìîçîíäû ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 28-35

Êîíôèãóðèðóåìûå âûõîäû ÓÏÐÀÂËÅÍÈÅ - ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 26-28-29-36-37-38

Çàäàííûå ñêîðîñòè ÍÀÑÒÐÎÉÊÈ-  ÍÀÇÍÀ×ÅÍÈÅ I/O 16-18-27-29-33

Óêàçàòåëü
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